¥ YASKAWA

FREKVENCIAVALTO LEIRASA

Tartalomjegyzék:

www.iramko.com

vezerles@iramko.com

Tipus: CIMR-VU oooo
200 V, Haromfazisu: 0,1-18,5 kW
200V, Egyfazisa: 0,1-3,7 kW

400 V, Haromfazisu: 0,2-18,5 kW


https://www.iramko.com

/ MODEL: CIMR—Voooooooooo Frekvenciavalto tipus
MAX APPLI.MOTOR: 0,75kW/0.4kW REV:A
IND.C%.EG
71J48@

INPUT: AC3PH 200-240V 50/60Hz 2.7A/1.A @ Bemen6 feszlltség spec.
]

OUTPUT: AC3PH 0-240V 0-400Hz 1.2A/0.8A LISTED Kimend fesziiltség spec.

PRG: OOOO IP20 x Szoftver verzi6  Haz tipusa
\=/
O/N : RoHS Helyrajzi szam
S/N : Sorozatszam

NVHITRTIUNRTAINN) 132057 / Vonalkse

\\ Y YASKAWA MADE IN JAPAN

CIMR-V U 2 A 0001

F
Frekvenciavalté Jel  Egyedi tulajdonsagok T
V1000 sorozat A Alapmodell Jel e iouee
Régio kad A IPOO/nyitott haz
A Japén B IP20/nyitott haz
B Kina F IP20/NEMA 1
C Eurdpa G NEMA 4X/IP66
T Azsia J IP20/Finless
u USA L IPOO/Finless
Jel Fesziiltség osztaly
Jel Kornyezeti ellenallas
B 1-fazis, 200-240 Vac
2 3-fazis, 200-240 Vac A Alap
4 3-fazis, 380-480 Vac
M Csepp-— és porallo
N Olajallo
S Rezgésallo

Az alabbi tablazatok alapjan.
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- 1-fazisu 200 V

{Famko

Normal Gzem Nehéz lizem

Tipus Motor [kW] Néveleges kimeneti aram Tipus Motor [kW] Néveleges kimeneti aram
0001 0.2 12 0001 0.1 0.8
0002 0.4 19 0002 0.2 1.6
0004 0.75 3.3 0003 0.4 3.0
0006 1.1 6.0 0006 0.75 5.0
0010 2.2 9.6 0010 1.5 8.0
0012 3.0 12.0 0012 2.2 11.0
0018 3.7 17.5
V4 o Y 4
= 3-fazisu 200 V
Tipus Motor [kW] Néveleges kimeneti dram Tipus Motor [kW] Néveleges kimeneti dram
0001 0.2 1.2 0001 0.1 0.8
0002 0.4 1.9 0002 0.2 1.6
0004 0.75 3.5 0004 0.4 3.5
0006 1.1 6.0 0006 1.1 6.0
0010 2.2 9.6 0010 1.5 9.6
0012 3.0 12.0 0012 2.2 12.0
0020 5.5 19.6 0020 3.7 17.5
0030 7.5 30.0 0030 5.5 25.0
0040 11 40.0 0040 7.5 33.0
0056 15 56.0 0056 11 47.0
0069 18.5 69.0 0069 15 60.0
’ o Y 4
= 3-fazisu 400 V
Tipus Motor [kW] Néveleges kimeneti aram Tipus Motor [kW] Néveleges kimeneti dram
0001 0.4 1.2 0001 0.2 1.2
0002 0.75 2.1 0002 0.4 1.8
0004 1.5 4.1 0004 0.75 3.4
0005 2.2 54 0005 1.5 4.8
0007 3.0 6.9 0007 2.2 5.5
0009 3.7 8.8 0009 3.0 7.2
0011 5.5 11.1 0011 3.7 9.2
0018 7.5 17.5 0018 5.5 14.8
0023 11 23.0 0023 7.5 18.0
0031 15 31.0 0031 11 24.0
0038 18.5 38.0 0038 15 31.0
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ALKATRESZEK NEVE

- IP20/Nyitott

1-fazisu AC 200 V BA0001B — BA0003B

3-fazisa AC 200 V 2A0001B — 2A0006B

www.iramko.com

m O O @ P

F

- Ventillator fedél

- Allvanyfurat
- Hiit6borda
- Kabelfedél
- Sorkapcsok

- Csatlakozofedél

vezerles@iramko.com

L

- El6lapcsavar

- El6lap

- Kommunikaciés port
- LED kijelz6

- Haz

- H{t6ventillator
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1-fazisu AC 200 V BA0O006B — BA0018B

3-fazisa AC 200 V 2A0010B — 2A0020B

3-fazisa AC 400 V 4A0001B — 4A0011B

www.iramko.com

T m g O ® >

- Ventillator fedél

- Allvanyfurat

- Hit6borda

- Kabelfedél

- Kommunikacids port

- Sorkapcsok

vezerles@iramko.com

G - El6lapcsavar
H -ElSlap
| - Csatlakozofedél

J - Alsé fedél

K - LED kijelz6
L -Haz

M - HU(toventillator
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- IPOO/Nyitott

3-fazisa AC 200 V 2A0030A — 2A0069A
3-fazisa AC 400 V 4A0018A — 4A0038A

J
I
A - Ventillator fedél H - El6lap csavar
B - Hit6ventillator | - El6lap
C - Allvanyfurat J - Csatlakozéfedél
D - H{t6borda K - Kommunikacios port
E - Kabelfedél L - LEDKkijelz6
F - Sorkapcsok M -Haz

G - Also fedél

www.iramko.com vezerles@iramko.com
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= IP20/NEMA 1

1-fazisu AC 200 V BAOOO1F — BAOOO3F

3-fazisa AC 400 V 2A0001F — 2A0006F

- Ventillator fedél

- Allvanyfurat

- Kabelfedél

- Sorkapcsok
F - Alsé fedélcsavarok
G - Gumiszigeteld

H - Alséel6lap

www.iramko.com vezerles@iramko.com

A
B
C - H(téborda
D
E

| - El6lap csavarok
J - El6lap
K - Kommunikacids port

L - LEDkijelz6
M -Haz
N - Fels§ fedél

O - Hd{t6ventillator
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1-fazisu AC 200 V BAOOO6F — BAOO18F

3-fazisa AC 200 V 2A0010F — 2A0020F

3-fazisa AC 400 V 4A0001F — 4A0011F

www.iramko.com

A
B
C
D
E
F
G
H

- Ventillator fedél
- Allvanyfurat

- Hit6borda

- Kabelfedél

- Sorkapcsok

- Fedélcsavarok

- Gumi szigetel6

- Also fedél

vezerles@iramko.com

J
K

L
M
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- El6lap csavarok

- El6lap

- Csatlakozo fedél

- Kommunikacids port
- LED kijelz6

- Haz

- Fels6 fedél

- HUt6ventillator
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3-fazisa AC 200 V 2A0030F — 2A0069F
3-fazisa AC 200 V 4A0018F — 4A0038F

A - Ventillator fedél | - ElSlap csavarok

B - Hitd6ventillator J - Csatlakozd fedél

C - Allvanyfurat K - Sorkapcsok

D - Hazés h(itéborda L -Eldlap

E - Kabelfedél M - Kommunikacids port
F - Fedélcsavarok N - LED kijelz8

G - Gumi szigetel§ O -Haz

H - Alsé fedél P - Felsé fedél

www.iramko.com vezerles@iramko.com
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= El6lnézet

2A0006B 2A0012B

9 1 OﬁA
| ([Elare);
H :
| j\ W};@
u[]ljl—‘ —
_

A - Sorkapocs csatlakozd F - Foldkapocs

B - DIP kapcsold S1 G - Csatlakozofedél

C - DIP kapcsold S3 H - Opcids kartya csatlakozd
D - Vezérlé daramkor kapocs | - DIP kapcsold S2

E - F6kapocs
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MERET:

= |IP20/Nyitott haz — EMC szliré nélkiil

wi1 2-M4
n—
e S
T I
N |
JCliliin
ii|=
@ E I | i; E
I alils
0|
Jl o I
[ L&
i &
W g D1
D

Suly (kg)
Egyfazisy BA0001B 56 118 68 128 | 76 3 5 6.5 0.6
200V BA0002B 56 118 68 128 | 76 3 5 6.5 0.6
BA0003B 56 118 68 128 | 118 5 5 38.5 1.0
Haromfazisd 2A0001B 56 118 68 128 | 76 3 5 6.5 0.6
200V 2A0002B 56 118 68 128 | 76 3 5 6.5 0.6
2A0004B 56 118 68 128 | 108 5 5 38.5 0.9
2A0006B 56 118 68 128 | 128 5 5 58.5 1.1

w1 4-M4

S BAOOO6B 5 5
200V BAOO10B 96 | 118 | 108 | 128 | 154 | s 5 58 1.8
BAO012B | 128 | 118 | 140 | 128 | 163 | 5 5 65 2.4

BAO0O18B | 158 | 118 | 170 | 128 | 180 | 5 5 65 3.0

Haromfazisd 2A0010B 96 | 118 | 108 [ 128 [ 129 | 5 5 58 1.7
200V 2A00128 96 | 118 | 108 | 128 [ 1375 | 5 5 58 1.7
2A0020B | 128 | 118 | 140 | 128 | 143 | 5 5 65 2.4
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i [ ——— I T

il |2

5

i

EEE L
B n)

== ol .

D1 t1

D

4A0001B 5 5
4A0002B 96 118 108 128 99 5 5 28 1.2
. . 4A0004B 96 118 108 128 | 137.5 5 5 58 1.7

Haromfazisu

oy 4A0005B 96 118 108 128 154 5 5 58 1.7
4A0007B 96 118 108 128 154 5 5 58 1.7
4A0009B 96 118 108 128 154 5 5 58 1.7
4A0011B 128 118 140 128 143 5 5 65 2.4

= IP20/Nyitott haz —EMLC sziirével

w1 2-M4

Méretek (mm)

Egyfazisu MEAUUNIS
500V BAOOO2E 56 | 128 | 68 | 178 | 76 3 | 18| 5 2 6.5 0.8

BAOOO3E 56 128 68 178 118 5 118 5 2 38.5 1.2

www.iramko.com vezerles@iramko.com 12
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4-M4
t

i e
. il
171 [l ke
[
1ML,
i ﬁ'-'lj ° ]
5 I
. 3 - .
D

Méretek (mm)

t1 H3 H4 Suly (kg)
BAOOO6E 96 128 108 178 137.5 5 118 5 2 59.6 2.0
Egyfazisu
— BAOO10E 96 128 108 178 154 5 118 5 2 64.6 2.1
BAOO12E 128 128 140 183 163 5 118 5 2 66.6 2.8
4A0001E 96 128 108 178 81 5 118 5 2 11.6 1.3
4A0002E 96 128 108 178 99 5 118 5 2 29.6 1.5
4A0004E 96 128 108 178 137.5 5 118 5 2 59.6 2.0
Haromfazisu
A 4A0005E 96 128 108 178 137.5 5 118 5 2 59.6 2.0
4A0007E 96 128 108 178 137.5 5 118 5 2 59.6 2.0
4A0009E 96 128 108 178 137.5 5 118 5 2 59.6 2.0
4A0011E 128 128 140 183 143 5 118 5 2 66.6 2.8

IPO0/Nyitott hadz —EMLC sziiré nélkiil

w1 ad

i
- umu g
il
Il
i
) IIIIII

vit) (co@EEIEL®o J ¥

00|
gOO
00

H2
H1
H

Méretek (mm)

M%_

Ha|

wi | H1 W t1 saly (kg)

WP TR DA0030A | 122 | 234 | 140 | 247 | 140 5 248 | 13 M5 55 3.6
200V 2A0040A | 122 | 234 | 140 | 247 | 140 5 248 | 13 M5 55 3.6
2A0056A | 160 | 270 | 180 | 285 | 163 5 284 | 15 M5 75 5.3

2A0069A | 192 | 320 | 220 | 335 | 187 5 336 | 15 M6 78 8.7

TP AA0018A | 122 | 234 | 140 | 247 | 140 5 248 | 13 M5 55 3.6
400V 4A0023A | 122 | 234 | 140 | 247 | 140 5 248 | 13 M5 55 3.6
4A0031A | 160 | 270 | 180 | 285 | 143 5 284 | 15 M5 55 5.0

4M0038A | 160 | 270 | 180 | 285 | 163 5 284 | 15 M5 75 5.3

www.iramko.com vezerles@iramko.com 13



https://www.iramko.com

IP20/Nyitott haz NEMA 1 tipusu

Tipus

NEMA

(D

t

D1

Méretek (mm)

wi 2Me @
EE
jimis
Son a
3= ]t
!
it
@ 23
S — - S —
w i, D
X

CIMR-V  tipusu Kit
Modell Suly
w1 H1 W H D tl H2 H3 H4 H5 H6 D1
(kg)
EZZ
Egyfazisu 200V
BAOOO1B | 020564A 56 128 68 149.5 76 3 118 4 20 5 1.5 6.5 0.8
BA0O002B | 020564A 56 128 68 149.5 76 3 118 4 20 5 1.5 6.5 0.8
BAOOO3B | 020564b 56 128 68 149.5 118 5 118 4 20 5 1.5 38.5 1.2
Haromfazisu 200V
2A0001B | 020564A 56 128 68 149.5 76 3 118 4 20 5 1.5 6.5 0.8
2A0002B | 020564A 56 128 68 149.5 76 3 118 4 20 5 1.5 6.5 0.8
2A0004B | 020564A 56 128 68 149.5 108 5 118 4 20 5 1.5 38.5 1.1
2A0006B | 020564A 56 128 68 149.5 128 5 118 4 20 5 1.5 58.5 1.3
| w1 4-M4 g t1
0 o = [e]
-0 -
(=YAJCH) - 1000 o LI
2ot i LA
H axl
& I Il H
I I
C 0 i
o k!
-+ L —— i o
i i ‘ D1
W 2 D

Tipus

NEMA

Méretek (mm)

CIMR-V  tipusu Kit
Modell  JRVYERS BTE T VY H D 0 | H2 | H3 | Ha | w5 | we | D1 | SV
£77 (ke)

Egyfazisu 200V
BAOOO6B | 020564C 96 128 108 | 1495 | 137.5 5 118 20 5 1.5 58 1.9
BAOO10B | 020564D 96 128 108 | 149.5 154 5 118 20 5 1.5 58 2.0
BAOO12B | 020564E | 128 | 128 140 153 163 5 118 4.8 20 5 65 2.6
BAOO18B | 020564F | 158 | 128 170 171 180 5 118 4.8 38 5 65 3.3
www.iramko.com vezerles@iramko.com 14
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Tipus NEMA

w1 4M4 o
- S
==
e
g Il I
K*‘,._
© 2T
s ——
W o
I

T T L IT

=i
=

Méretek (mm)

CIMR-V  tipusu Kit
MEEE w1 | HL | w | H p | | w2 | w3 | ma| w5 | owe | 2| SOV
EZZ (kg)
Haromfazisu 200V
2A0010B | 020564G | 96 | 128 | 108 | 1495 | 129 5 |18 4 | 20| 5 | 15| 58 1.9
2A0012B | 020564C | 96 | 128 | 108 | 1495 | 1375 | 5 | 118 | 4 | 20 | 5 | 15 | 58 1.9
2A0020B | 020564H | 128 | 128 | 140 | 153 | 143 5 |118| 48| 20| s 5 | 65 2.6
Haromfazisu 400V
4A0001B | 020564G | 96 | 128 | 108 | 1495 | 81 5 |18 4 | 20| 5 | 15| 10 1.2
4A0001B | 020564G | 96 | 128 | 108 | 1495 | 99 5 |18 4 | 20| 5 | 15| 28 1.4
4A0004B | 020564C | 96 | 128 | 108 | 1495 | 1375 | 5 | 118 | 4 | 20 | 5 | 15 | 58 1.9
4A0005B | 020564) | 96 | 128 | 108 | 1495 | 154 5 |18 4 | 20| 5 | 15| 58 1.9
4A0007B | 020564) | 96 | 128 | 108 | 1495 | 154 5 |18 4 | 20| 5 | 15| 58 1.9
4A0009B | 020564) | 96 | 128 | 108 | 149.5 | 154 5 |18 4 | 20| 5 | 15| 58 1.9
4A0011B | 020564H | 128 | 128 | 140 | 153 | 143 5 (118 4 | 20 | s 5 | 65 26
IP20/NEMA 1 tipusu
w1 4-d
7
it T !
“ﬁE i 0
o[V
E i
j |
| Ll
' | -
— E: 9}*

H3

D1

W1 | H1 w H D t1 H2 H3 H4 H5 H6 D1 d f;gl;l

2A0030F | 122 | 234 | 140 | 254 | 140 5 248 6 13 13 1.5 55 M5 3.8

2A0040F | 122 | 234 | 140 | 254 | 140 5 248 6 13 13 1.5 55 M5 3.8
www.iramko.com vezerles@iramko.com 15
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w1 4d

I
)
H6
=

I a
il | E .

i

l| =l

IRk (0

@; j ]
(] 1
/ ol oL
Eﬁ‘h:" _______ @ ______ (N i i I:
W ol h 0154*

H3

Méretek (mm)

W1 H1 W H D t1 H2 H3 H4 H5 H6 D1 d ?;gh)/
Haromfazisu 200V

2A0056F | 160 | 270 | 180 290 163 5 284 6 15 13 1.5 75 M5 5.5

2A0069F | 192 | 320 | 220 350 187 5 336 7 15 22 1.5 78 M6 9.2
Haromfazisu 400V

4A0018F | 122 | 234 | 140 254 140 5 248 6 13 13 1.5 55 M5 3.8

4A0023F | 122 | 234 | 140 254 140 5 248 6 13 13 1.5 55 M5 3.8

4A0031F | 160 | 270 | 180 290 143 5 284 6 15 13 1.5 55 M5 5.2

4A0038F | 160 | 270 | 180 290 163 5 284 6 13 13 1.5 75 M5 5.5

www.iramko.com vezerles@iramko.com 16
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Altalanos miszaki adatok:
Egy/Harom fazisu 200 V frekvenciavalté

Harom fazisu
CIMR-VO2A 0001 0002 0004 0006 0010 0012 0020
Egyfazisu
CIMR-VOBA 0001 0002 0003 0006 0010 0012 0018
Motor (kW) Nehéz dzem 0.1 0.2 0.4 0.75 15 2.2 4.0
Normal Gzem 0.2 0.4 0.75 1.1 2.2 3.0 5.5
Nehés G
- e ehez dzem 0.7 15 2.9 5.8 7.5 110 | 189
® Haromfazis
% Bemeneti aram Normal Gzem 1.1 1.9 3.9 7.3 10.8 13.9 24.0
E_ Eevfazis Nehéz lizem 1.4 2.8 55 11.0 14.1 20.6 35.0
&Y Normal Gzem 2.0 3.6 7.3 13.8 20.2 24.0 -
, . . L, Nehéz lizem 0.3 0.6 1.1 1.9 3.0 4.2 6.7
Névleges kimeneti kapacitds —
Normal Gizem 0.5 0.7 13 2.3 3.7 4.6 7.5
Nehéz Gizem 0.8 1.6 3.0 5.0 8.0 11.0 17.5
Kimeneti dram .
= Normal Gzem 1.2 1.9 é i) 6.0 9.6 12.0 19.6
g , , Normal Gizem: 120% névleges kimeneti dram 1 percig
3 Tulterhelés (o . . .. .
o Nehéz tizem: 150% névleges kimeneti aram 1 percig
Vivéfrekvencia 2 kHz (2-15 kHz)
Maximalis fesziiltség Harom fazis 200-240 V (bemeneti fesziltséggel aranyos)
Maximadlis frekvencia 400 Hz (manudlisan beallithatd)
— | Névleges fesziiltség Haromfazisu teljesitmény: 200-240V 50/60Hz
§‘ Névleges frekvencia Egyfazisu teljesitmény: 200-240V 50/60Hz
°~<: Megengedett fesziltségingadozas -15% - 10%
[*D)
o Megengedett frekvenciaingadozas 5%
Harom fazist 0030 | 0040 | 0056 | 0069
CIMR-VO2A
Egyfazisu : : : :
CIMR-VOBA
M kW Nehéz {
otor (kW) ehez tzem 5.5 7.5 11.0 | 15.0
Normal Gzem 7.5 11.0 15.0 18.5
Nehéz i
® e enez tzem 260 | 354 | 519 | 708
o Haromfazis
3 Bemeneti aram Normal Gzem 34.7 50.9 69.4 85.6
>
] Nehéz Gizem - - - -
- Egyfazis —
Normal Gizem - - - -
, . . L Nehéz lizem 9.5 12.6 17.9 22.9
Névleges kimeneti kapacitas —
Normal Gizem 114 15.2 21.3 26.3
. L, Nehéz Gzem 25.0 33.0 47.0 60.0
Kimeneti aram —
= Normal Gizem 30.0 40.0 56.0 69.0
2 , . Normal Gizem: 120% névleges kimeneti dram 1 percig
5 | Tdlterhelés (o o . .. .
] Nehéz lizem: 150% névleges kimeneti aram 1 percig
Vivéfrekvencia 2 kHz (2-15 kHz)
Maximalis fesziltség Harom fazis 200-240 V (bemeneti feszlltséggel aranyos)
Maximalis frekvencia 400 Hz (manualisan beallithatd)
. Névleges fesziiltség Haromfazisu teljesitmény: 200-240V 50/60Hz
@ & | Névleges frekvencia Egyfazisu teljesitmény: 200-240V 50/60Hz
o § Megengedett fesziltségingadozas -15% - 10%
' Megengedett frekvenciaingadozas 5%

www.iramko.com
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Egy/3 fazisu 400 V frekvenciavalté

Gardca

CIMR-VO4A 0001 0002 0004 0005 0007 0009 0011
Motor (kW) Nehez dzem 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0
Normal Gizem 0.4 0.75 15 2.2 3.0 3.7 5.5

§ Nehéz tizem 1.2 1.8 3.2 4.4 6.0 8.2 10.4

o

H Bemeneti daram .

- Normal Gzem 1.2 2.1 4.3 59 8.1 9.4 14.0
Névleges kimeneti Nehéz Gzem 0.9 1.4 2.6 3.7 4.2 5.5 7.0
kapacitas Normal iizem 0.9 16 3.1 4.1 5.3 6.7 8.5

Nehéz lizem 1.2 1.8 3.4 4.8 5.5 7.2 9.2
Kimeneti dram

= Normal Gizem 1.2 2.1 4.1 54 6.9 8.8 11.1

% , , Normal Gizem: 120% névleges kimeneti dram 1 percig

> Tulterhelés — . . . .

o Nehéz Gzem: 150% névleges kimeneti aram 1 percig
Vivéfrekvencia 2 kHz (2-15 kHz)

Maximalis fesziltség Harom fazis 380-480 V (bemeneti feszlltséggel ardnyos)
Maximadlis frekvencia 400 Hz (manudlisan beallithatd)

™ N?vleges feszultseg Haromfazisu teljesitmény: 380-480V 50/60Hz

S Névleges frekvencia

0]

°~<: Megengedett fesziiltségingadozas -15% - 10%

[}

o Megengedett frekvenciaingadozas +5%

CIMR-VO4A 0018 0023 0031 0038
Motor (kW) Nehéz lizem 55 75 11.0 15.0
Normal Gzem 7.5 11.0 15.0 18.5

§ Nehéz lizem 15.0 20.0 29.0 39.0

o

o .

p | Bemenetiaram Normil iizem |  20.0 24.0 38.0 44.0
Névleges kimeneti Nehéz lizem 11.3 13.7 18.3 23.6
kapacitas Normal iizem 13.3 17.5 23.6 29.0

Nehéz tizem 14.8 18.0 24.0 31.0
Kimeneti dram

g. Normal Gzem 17.5 23.0 31.0 38.0

o . , Normal Gizem: 120% névleges kimeneti dram 1 percig

=]

o Tulterhelés Nehéz tizem: 150% névleges kimeneti aram 1 percig
Vivéfrekvencia 2 kHz (2-15 kHz)

Maximalis feszlltség Harom fazis 380-480 V (bemeneti feszlltséggel aranyos)
Maximalis frekvencia 400 Hz (manualisan beallithatd)
Névl fesziltsé , e e

— G,EV eges Teszu seg Haromfazisu teljesitmény: 380-480V 50/60Hz

o Névleges frekvencia

% Megengedett fesziiltségingadozas -15% - 10%

(D

. Megengedett frekvenciaingadozas +5%

www.iramko.com
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Gardca

QI UNY 1SPFZIA

Vezérlési uzemmaod

Nyilt hurkd vektorszabalyozas, V / f vezérlés, PM nyilt hurok vektor
szamara (SPM és IPM valé hasznalatara)

Kimeneti frekvenciatar-
tomany

0.01 ~ 400 Hz

Frekvencia pontossag

Digitalis parancs esetén: +0.01% (-10..+50 °C)
Analdg parancs esetén: +0.5% (25 10 °C)

Frekvencia felbontas

Digitalis parancs esetén: 0,01 Hz
Analdg parancs esetén: a maximalis frekvencia 1/1000-ed része

Kimeneti frekvencia
felbontasa

% 2°x Maximdlis kimeneti frekvencia (E1-04)

Frekvencia alapjel beal-
litasa

0-10V (20 kQ), 4 —20 mA (250 Q), 0 — 20 mA (250 Q)
tarolt frekvenciaértékek

Inditasi nyomaték

200%/0.5Hz, 50%/6 Hz (PM nyilt hurku vektorszabdlyozas)

Fékezési nyomaték

Rovid ideig tarto atlagos lassitasi nyomaték: 150 % (1,5 kW-ig),
100% (1,5 kW esetén),

50% (2,2 kW esetén)

20% (nagyobb méret esetén)

Folyamatos regenerativ nyomaték: kb. 20% (kiegészit6 fékellenallas-
sal 125 %, 10 %ED, 10 s, féktranzisztor beépitve)

Gyorsitas/Lassitas

0.00 ~ 6000.0 sec (a gyorsitasra és lassitasra 4 kiilonbo6z6 beallitas
lehetséges)

V/F karakterisztika

Lehetdség van tetsz6leges V/F gorbe programozéasara

Funkciok

® automatikus nyomatékkiemelés a teljes tartomanyban
® szlipkompenzicioé
®  9tdrolhatd sebességérték

sebességkeresés

Ujrainditas pillanatnyi aramkimaradds utan
egyendramu fékezés leallitaskor/inditaskor
kiilsé frekvencia alapjel erGsités/eltolas
MEMOBUS/Modbus kommunikacio (opcionalis),
tulnyomaték érzékelése

S-gorbe, frekvencia fels6/alsé hatarértékének bedllitasa
kitilthatd frekvenciasdvok

tobb valaszthaté fel/lefutasi idg,

fel/lefutas tiltasa

3-vezetékes szekvencia

forgd autotuning

hiit6éventillator ki/be kapcsolasa
energiatakarékos

nyomatékkompenzicio

ugro frekvenciak (referencia holtsav)

paraméter masoldsa
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Gardca

Motor védelem Hékioldoval megoldott motor tulmelegedés elleni védelem
Tularam elleni véde- A frekvenciavalté névleges aramanak kb. 200%-anal a motor leall (Nehéz izemmad)
lem
Tulterhelés elleni vé- Nehéz Gizemmad: A frekvenciavalto névleges kimeneti aramanak 1 percig tarté
delem 150%-0s értéke utan a motor leall
< Fesziltségcsokkenés A motor ledll, ha a féaramkor egyenfesziiltségl része 190 V-ala esik (200 V-os frek-
o elleni védelem venciavaltonal) ill. 380 V ala (400 V-os frekvenciavaltonal) vagy 350 V ala (380 V-os
% frekvenciavaltonal)
E.: Pillanatnyi aramkima- | 15 ms-nél hosszabb aramkimaradas esetén leall
= radas
3: Hdt6borda tulmelege- | Termisztorral védve
= dése
Megrekedés elleni Megrekedés elleni védelem felfutds/lefutas és allandd sebességii m(ikodés kézben
védelem
Foldzarlat Elektronikus dramkorrel védve (kb. a névleges kimeneti daram 250 /-anal Iép m(iko-
désbe)
Tapfesziltség jelzése Jelzés, amig a f6aramkor fesziltsége el nem éri az 50 V-os értéket
Tarolasi/lizemi kozeg beltéri
Kornyezeti hémeérsék- | -10C2 - 50C2 (nyilt)
let -10C2 - 40C2 (zart)
Térolasi hémérseklet -20C2 - 60C2 (rovid ideig tartd hémérséklet a szallitas soran)
Kornyezeti paratarta- Legfeljebb 95%-0s relativ paratartalom (paralecsapddas nélkil)
lom
Tengerszint feletti Max. 1000 m
= magassag
5 Rezgés Legfeljebb 1 g a 10 Hz-t6l kezd6dd és 20 Hz-et el nem érd tartomanyban, legfeljebb
o 0,65 g a 20 — 50 Hz-es tartomanyban
o / . / .,
d Védettség IP20, NEMA1 1-es tipusu
o
§ Terepi viszonyok Korroziv, éghet6 gdzoktdl, olajszennyez&désektél és portdl mentes kdrnyezetben,
o . . . . 1z , . Y .
o kozvetlen napfény, kloridoktdl mentes, gyulékony anyagok, tulzott vibracio, radio-
= aktiv anyagok, fémforgdacstol, vizt6l és mas idegen anyagoktdl mentes
Elhelyezés A maximalis h(itésbiztositasahoz fiigg6leges elhelyezés javasolt
Hit6ventildtor elleni aramkor védelem
védelem
DC Bus Charge LED égve marad, amig a DC busz fesziiltsége ala esik 50 V
Talajvédelem elektronikus aramkor elleni védelem

1T h

H{itési eljaras

CIMR-V  BA0001-0006: 6nhtésd
CIMR-V BA0010-0018: hiit6ventillator
CIMR-V  2A0001-0004: 6nhdtésd
CIMR-V  2A0006-0069: hitéventillator
CIMR-V  4A0001-0004: 6nhité
CIMR-V  4A0005-0038: hiitéventillator
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TELEPITES
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<1> Tavolitsa el a Jumpert a valaszthato DC fojtétekercs telepitésekor.
<2> A {6 dramkor bemeneti oldalan |évé MC legyen nyitva a hékioldo aktivalasakor.
<3> A sajat h(tésli motorok nem igénylik egy kiilon hlitGventilator bekotését.

<4> Az NPN tranzisztorbdl szarmazé szekvencia bemend jel (S1-S6) csatlakoztatds — alapbedllitas: NPN mdd (0 V
com)

<5> NPN mddban csak +24V belsé tdpegység haszndlhaté. PNP Gizemmaddban egy kiilsé tapegység sziikséges.

<6> A monitor kimenetek kiilonb6z6 eszkdzokkel mikédnek, mint analdg frekvenciamérs, ampermérd, fesziiltség-
és wattmérd. Nem ajanlott jelvisszacsatolas tipusaként hasznalni.

<7> Tavolitsa el az atkotd vezetéket HC, H1 és H2 kozt a biztonsagi kimenet hasznélataval. A biztonsagi letiltd be-
menethez tartozé vezeték hossza nem haladhatja meg a 30 métert.

<8> Ne feledje, hogy ha a hajtas kimeneti hiba inditéként van beallitva, mikdzben a hibat kovetd Ujrainditasi funk-
ci6 aktiv (L5-01 = 1), akkor hiba el6fordulasa esetén a soros tdpmegszakitds lekapcsolja a hajtas teljesitményét,
amint a hajtas megprobalja Gjrainditani magat. Az L5-02-h6z tartozd gyari bedllitas 0 (a kimeneti hiba el6fordu-
|asa soran aktiv az Ujrainditas).
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DIGITALIS LED KEZELO

. Kijelz6k, billenty(ik és LED

Kijelz6 Elnevezés Funkcié
1 Adat kijelzd terilet Megjeleniti a frekvencia alapjelet, paramétereket, stb.
2

ESC billentyl

Visszatérés az el6z6 meniibe

oV

|0

m
Tl
_l

RESET billentyd

Jobbra viszi a kurzort.
Hiba esetén visszaallitja a hajtast.

RUN billentyd

Elinditja a hajtast.

FELFELE billentyd

Paraméterek, értékek beallitasa.

<|>f}¢

LEFELE billentyd

Paraméterek, értékek beallitasa.

S)
w
=
%

STOP billenty(i

Leallitja a hajtast.

Megjegyzés: Allitsa le a prioritasi aramkért. A STOP billenty(i meg-
nyomadsaval a motor minden esetben leall, akkor is, ha a Futtatas
parancs kiilsé forras altal aktiv. Allitsa a paramétereket 02-06-rél 0-
ra, hogy letiltsa a STOP billenty( els6bbségét.

ENTER billenty

MenUpont, paraméterek kivalasztasa, mozgatasa az egyik kijelz6ré|
a masikra.

(o]
=z

%‘E —|L
m
v

LO/RE kivélasztas billenty(

Hajtds vezérlés kivalasztasa operator (helyi) és a vezérl6 aramkor
csatlakozdk kozt (tavkapcsold).

Megjegyzés: a LO/RE billenty(i haszndlhaté megéllas kézben, hajtas
maodban. Ha helytelen m(ikodés esetén a digitalis operator megval-
tozna tavkapcsolasrol helyi izemmadra, allitsa a paramétereket 02-
01-r6l 0-ra, hogy letiltsa a LO/RE billentydit.

]
10 @RUN RUN lampa Vilagit, ha a hajtas Gzemeli a motort.
11 LO LO/RE I3 e . « - L (s
RE ampa Vilagit, ha a helyi kezel8 van kivalasztva a hajtas futtatasara.
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Vilagit

| Ot PO R
Ai-03 B -0

Digitalis szoveg kijelzés

Széveg LED Szoveg LED Szoveg LED Szoveg LED
0 4 9 g I ' R r
1 ! A A J o S 5
2 c B b K £ T r
3 3 C L L L U
i
4 Y D d M <t Vv u
5 5 E £ N n W i
6 5 F E (6] o X none
7 n G ) P 7 Y Y
8 g H H Q q z none
LED kijelz6
Kijelz6 Vilagitas Villogas Kikapcsolva
. Riasztas esetén
12 ALM Amikor a hajtas riasztast vagy . OPE észlelés Normal allapot
hibat észlel . Hiba esetén Auto- (nincs hiba vagy riasztas)
Tuning médban
13 REV A motor visszafelé forog - A motor el6re forog
Hajtas mad DriveWorksEz hasznalata ese- .
14 DRV Auto-tuning tén Programozdsi maéd
Kimeneti frekvencia megjeleni-
15 FOUT tése (Hz)
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. Digitalis LED kezel6 felépitése

Billentytizet mukodésének leirasa
7 000 § "

Kapcsolja be a késziiléket -—

<=
For 4 rEu
Elére kivalasztas Forditott kivalasztas

ALV l
1

rd

HAJTAS MOD

ort

Kimeneti frekvencia

A LTIV
000R
Kimeneti aram

ALl LV

&ﬂu Az itteni XX karakterek helyett a megadott értékek
Kimeneti fesziiltség fognak szerepelni.

ALl LV

DRV lampa vilagit
ARUN OB IoRBER v

Hn = =
Monitor kijelzo 5 :
ALY ,
— X
i XX - XX pge— XX
()] Ellenérzé menii : ’
‘0 c 4 —_—
2 ¢ ||| one -
— £
3| - a = —
\< = E Sr'JP —Flﬁrebeallitottalkalmarés—
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> 5
el 2 A — 0 —
8 :-:;' Paraméter beallitasi mod ; ‘!
—C -
el - ALL LV R —
a.
~ir —

Fun —

Auto-tuning ; t
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PARAMETERLISTA

{Famko

Paraméter

Leiras

Tartomany

Gyari érték

A1 csoport: Alapb

eallitdsok

A1-00

Nyelv kivalasztasa

: Angol

Japén

Német

Francia

Olasz

: Spanyol

: Portugdl

Kinai

Ez a bedllitas az A1-03 paraméterrel vald visszadllitdskor nem modosul.

Nouhwneo

A1-01

Hozzaférési szint kiva-
lasztasa

Kivalasztja, mely paramétereket éri el a digitélis kezel&panelrdl.
0: Csak muikddtetés

1: Felhasznaldi paraméterek

2: Teljes hozzaférési szint

Al1-02

Vezérlési mod kivalasz-
tdsa

A frekvenciavalto szabalyozasi madjat valasztja ki.

0: V/f vezérlés PG nélkil

2:Nyilt hurkd vektor (OLV)

5: Szinkron motor nyilt hurkd vektorszabdlyozéasa (PM)

Megjegyzés: Nem tér vissza az alapméretezett beallitas, amikor a frek-
venciavalto inicializélva van.

0,2,5

A1-03

Paraméterek inicializa-
lasa

Minden paramétert visszadllit a gyari beallitasra. ( Az inicializalast kove-
t6en O-ra valt vissza.)

0: Nincs inicializalas

1110: Felhasznaldi inicializalas (ElSszor a felhasznaldnak meg kell adnia
a paramétereket, és el kell tarolnia 02-03 paraméterek segitségével.
2220: 2 vezetékes inicializalas

3330: 3 vezetékes inicializalas

5550: oPEO4 hibanyugtazas

0, 1110, 2220,
3330, 5550

A1-04

Jelszé bevitel

Az A1-05 paraméterben megadott jelszd
bevitelével oldhatjuk a védelmet, az A1-05-t6l
eltérd adat bevitelével aktivalhatjuk a
védelmet. A védelem az A1-01 - A1-03
paraméterekhez vald hozzaférést tiltja le.

0-9999

A1-05

Jelszé bedllitasa

Az A1-01 - A1-03, A1-06, és A2 - A2-33 tdrolt paraméterekhez a
hozzéaférés tiltasara / engedélyezésére

szolgdlo jelsz6 megaddsa

A paraméter elérése: amikor a kijelz6n az A1-04 felirat latszik, tartsa
nyomva a STOP gombot és nyomja meg ezzel egyidejlileg a felfelé nyilat.

0-9999

A1-06

Alkalmazasi makré
kivalasztas

A gyakran hasznalt alkalmazasok beallitasat konnyiti. A sziikséges para-
métereket automatikusan alapértékre éllitja és 1/0 kivalasztasat segiti.
Ezek a Felhasznaldi paraméterek listaban taldlhatok A2-01 és A2-16
kozott.

: Altaldnos célu felhasznélds (A2 paraméterek nem valtoznak)

: Tap-viz szivattyu

: Széllitészalag

: Fustelszivas

: HVAC ventilator

: Leveg8 kompresszor

: Emel6 mozgatés

: Vizszintes mozgatas

8: Szdllitészalag 2

NoubsWwNRELO

0-8

A1-07

DriveWorksEZ funkcid
kivalasztasa

A DriveWorks szoftver csomag a frekvenciavalté miikodésének testre
szabdsara alkalmas, illetve PLC funkcionalitas hozzaadasara. Az A1-07
beallitads a DriveWorksEZ program engedélyezésére vagy letiltasara
vonatkozik

0: DriveWorksEz letiltasa

1: DriveWorksEz engedélyezése

2: Digitélis bemenet

0-2

A2 csoport: Felhasznaléi paraméterek

Felhasznali paraméte-

Az egyedi paraméterek mentéséhez elészor allitsa be a hozzéférési

A1-02, b1-01 - 02-

A2-01 - A2-32 . (. A1-06-tdl fi
rek 1-t6l 32-ig szintet, majd jeldlje ki a paraméter szamat 08 ol Tuge
Felhasznaldi paraméte- | 0: Nem menti a legutobb megtekintett paramétereket
A2-33 rek automatikus kiva- 1: Menti a legutobb megtekintett paramétereket 0,1 A1-06-tdl fugg

lasztasa
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b1 csoport: Uzemméd paraméterek

b1-01

Frekvencia alapjel kivalasztasa 1

Kezel6panel —d1 - értékek
Analdég bemenet: Al vagy A2
Soros komm.: RS-422/485

Bdvit6kartya

b1-02

Futas parancs kivalasztasa 1

Kezel6panel: RUN és STO, yoDombok
Sorkapocs terminal: digitdh#s bemenetek
Soros komm.: RS-422/485

0:

1:

2:

3:

4: Impulzussorozat bemenet (RP)
0:

1:

2:

3: Bévit6kartya

b1-03

Leallitasi mod kivalasztasa

Kivalasztja a futds parancs megsztinésekor alkalmazandé
ledllitasi mddot.

0: Ledllitas fékezéssel (lefutdsi idével)

1: Ledllitas szabad kifutdssal

2: Ledllitas egyendramu fékezéssel

3: Szabad kifutds id6zitéssel (egy Uj futas parancs hatastalan,
ha még nem telt le az id6zit6)

9: Egyszer( poziciondlas, a sebességtdl fiiggé rdmpaidé mo-
dositast eredményez

b1-04

Forgdsiranyvaltas engedélyezése

0: Forgasiranyvaltas engedélyezése
Forgdsiranyvaltas letiltva

b1-07

Helyi/tavkapcsold futds kivalasztasa

A futas parancs beitemezett
Folyamatos miikodés

b1-08

Futas parancs kivalasztasa programo-
zasi médban

A futdsengedély hatasos minden Gzemmaodban

1:
0:
1:
0: Program mddban a futasengedély hatastalan.
1:
2: Program mod elérésének tiltasa futds kdzben

b1-14

Fazissorrend kivalasztasa

A kimeneti fazissorrendet valtja.
0: Normal
1: Fazissorrend atvaltasa

b1-15

Frekvencia alapjel kivalasztasa 2

0: Programozd-konzolrdl - ElGre beallitott sebességek d1-01 -
d1-17
1: Sorkapocsrdl - Az analég bemenetrél (A1/A2 sorkapocs).

: Memobus RS-422/485 soros vonalon keresztiil.

: Opciondlis bemeneti kartyarol.

: Inpulzus bemenetrél (RP)

b1-16

Futas parancs forrasa 2

: A programozé-konzolrél.

: Memobus RS-422/485 soros vonalon keresztiil.
: Opciondlis bemeneti kartyarol.

0-3

b1-17

Futds parancs bekapcsolds kézben

: A futds parancs és a bekapcsolds nincs kiadva

2

3

4

0

1: A digitalis bemenetek sorkapcsairdl.

2

3

0

1: A futas parancs és a bekapcsolas ki van adva

b2 csoport: Egy

enaramu fékezés

b2-01

DC fékezés kezdeti frekvenciaja

Beallitja az egyenaramu fékezés kezdGfrekvencidjat a Lealli-
tas fékezéssel (b1-03=0)kivalasztasa esetén. Ha b2-01 < E1-
09, az egyenaramu fékezés kezd6frekvencidjat az E1-09
hatdrozza meg.

0.0-10.0 Hz

0.5Hz

b2-02

DC fékezés arama

Beallitja az egyenaramu fékezés aramat a frekvenciavaltd
névleges aramanak szdzalékaban. OLV modban a gerjesztési
egyenaramot az E2-03 paraméter szabja meg.

0-75%

50%

b2-03

DC fékezés / DC gerjesztés ideje indi-
tas eldtt

Megadja az egyenaramu fékezés indulaskori idejét 0,01
masodperces egységben. Letiltva, ha 0,00 masodpercre van
allitva.

0.00 - 10.00 sec

0.50 sec

b2-04

DC fékezés ideje leallitaskor

Beallitja az egyenaramu fékezés idejét ledllaskor. Letiltva, ha
0,00 masodpercre van allitva.

0.00 - 10.00 sec

0.50 sec

b2-08

Magneses fluxus kompenzacid értéke

Magneses fluxus kompenzacid értékének megadasa a motor
Uresjarati aramanak szazalékaban (E2-03).

0-100%

0%

b2-12

Fékezési id6 rovidzar esetén inditas-
kor

PM motor esetén a rovidrezart motortekercsek fékezd ha-

nem keril végrehajtasra.

0.00 - 25.50 sec

0.00 sec

b2-13

Fékezési id6 rovidzar esetén ledllitas-
kor

PM motor esetén a rovidrezart motortekercsek fékezé ha-
tast fejtenek ki. Ha a beallitasi érték O, a rovidre zart fékezés
nem keriil végrehajtasra.

0.00 - 25.50 sec

0.50 sec
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b3 csoport: Sebességkeresés kivalasztasa

b3-01

Sebességkeresés kivalasztasa elinditds-
kor

0: Tiltva - inditdskor nincs automatikus sebességkeresés
1: Engedélyezve - inditdskor automatikus sebességkeresés

0,1

b3-02

Sebességkeresés kikapcsolasa

Megjegyzés: Ha A1-02 = 0, akkor az alapértelmezett beallitas
120. Ha A1-02 = 2 (Open Loop Vector), az alapértelmezett
bedllitds 100.

0-200%

A1-02-t6l
flgg

b3-03

Sebességkeresés lassitasi ideje

Beallithatd az az id6tartam, amig a maximalis frekvenciarél a
minimalisra csokken a keresési frekvencia

0.1-10.0 sec

2.0 sec

b3-05

Sebességkeresés késleltetési ideje

Ha a kimeneti magneskapcsolét a hajtas és motor kozt hasz-
ndlja, le kell zarni sebességkeresés alkalmazasa elétt. Pilla-
natnyi aramszlinet utan a b3-05-nél talalhato értékek hasz-
nalhatdk a sebességkeresés késleltetett inditasdhoz.

0.0-100.0 sec

0.2

b3-06

Kimeneti dram 1 sebességkeresés alatt

A motorra juté aram értékét hatarozza meg a keresés kezde-
tén Sebeség-detektalds modszernél. A megadhatd faktor a
motor névleges aramdahoz képest allitja be az értéket.

0.0-2.0

02-04-t6l
flgg

b3-10

Sebességkeresés érzékeléskompenzald
erGsitése

ErGsités tényezd, amellyel a detektdl sebességet megnoveli
Ujragyorsitaskor Sebesség-detektdlasi mddszer esetén. Ha
tulfeszultség hiba (OV) jelentkezik start parancsot kévetéen,
novelje az értéket.

1.00-1.20

b3-14

Kétiranyu sebességkeresés kivalasztasa

0: Letiltva
1: Engedélyezve

0,1

b3-17

Sebességkeresés ujrainditdsa a jelenle-
gi szinten

Sebességkeresés ujrainditdsakor alkalmazott dram az
inverter névleges dramdnak szazalékdban

0-200%

150%

b3-18

Sebességkeresés Ujrainditasa észlelési
idében

Az Ujrainditds elkezdéséhez sziikséges eltelt id6tartam az
el6z6 kereséstél

0.00-1.00

0.10 sec

b3-19

Sebességkeresés ujrainditdsi szama

Sebességkeresés Ujrainditasa el6tti varakozasi id6

0-10

3

b3-24

Sebességkeresés modszerének kiva-
lasztasa

0: Aram-detektélds
1: Sebesség-detektalas

Sebesség szamitasi mddszer:

A keresés kezdetekor a frekvenciavalté az aram
és fesziiltségviszonyokbdl kiszamitja a motor
pillanatnyi sebességét és forgasiranyat, majd az
ennek megfeleld frekvenciardl futtatja fel/le a
kimend frekvenciat az alapjel altal adott értékre.
Aram detektdldsi médszer:

Bekapcsolas utan a maximalis frekvenciatdl, vagy
a multi-funkciés bemenet altal kivalasztott
irdnybdl kezdédik a sebességkeresés, mig a
kimeneti aram a b3-02-ben megadott érték ala
nem csokken. Aram detektaldsi modszer esetén a
keresés csak a kivalasztott forgasiranyba torténik!

0,1

b3-25

Sebességkeresés varakozasi ideje

Sebességkeresés Ujrainditasa el6tti varakozasi id6

0.0-30.0 sec

0.5 sec

b3-29

Sebességkeresés indukalt fesziltségi
szintje

Elvégzi a sebességkeresést, ha a motor indukalt fesziltsége
meghaladja a bedllitott szintet. Normal esetben nincs szlik-
ség a gyari érték valtoztatasara. Ha szlikséges, kis |épésekben
csokkentse az értéket, azonban ha tul alacsony az érték, a
sebességkeresés nem fog elindulni.

0-10%

10%

b4 csoport: Késleltetett id6zités

b4-01

1d6zit6 funkcid késleltetési idével

Az id6zit6 funkcid bekapcsolas késleltetése allithatd
be.

Az id6zit6 funkcidt engedélyezni a H1-18 és a

H2-12 paramétereknél lehet.

0.0-300.0 sec

0.0 sec

b4-02

1d6zit6 funkciod késleltetési id6 nélkal

Az id6zit6 funkcid kikapcsolas késleltetése allithato
be.

Az id6zit6 funkcidt engedélyezni a H1-18 és a

H2-2 paramétereknél lehet.

0.0-300.0 sec

0.0 sec

b5 csoport: Pl

D vezérlés

b5-01

PID funkcio beallitdsa

0: PID letiltva

1: Kimeneti frekvencia = PID kimenet 1

2: Kimeneti frekvencia = PID kimenet 2

3: Kimeneti frekvencia = frekvencia alapjel + PID kimenet 1
4: Kimeneti frekvencia = frekvencia alapjel + PID kimenet 2

0-4

b5-02

PID erdsitési tényezd

Szabalyzé ardnyossagi tagja, 0 esetén nincs P szabalyozas

0.00-25.00

1.00

b5-03

Integraélasi id6 bedllitasa (1)

A PID bemenet integral kiszamitasahoz sziikséges idGallandét
allitja be. Az integral id6 kikapcsoldsahoz allitsa b5-03-at 0.00
-ra.

0.0-360.0 sec

1.0 sec

b5-04

Integralt
érték beallitasa

Szabalyzd integrald tagjanak maximalis kimenete, beéllithatd
a maximalis kimeneti frekvencia szdzalékaban

0.0-100.0

100.0

b5-05

Derivalt id6

Szabalyzé derivalasi ideje, 0 esetén nincs D szabalyozas

0.00-10.00

0.00 sec

b5-06

PID kimeneti hatarérték

Teljes szabalyzo kor maximalis kimenete, beallithatd a maxi-
malis kimeneti frekvencia szdzalékaban

0.0-100.0%

100.0%

b5-07

PID kimenet eltoldsa

A maximum frekvencia szazalékos beallitasa

-100.0-100.0%

0.0%

b5-08

PID elsédleges késleltetési idGallandd

A szabalyzd be és kimeneti szlirési ideje, gyors valtozasok
szlirésére

0.00-10.00 sec

0.00 sec
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0: Normal kimenet

b5-09 PID kimeneti szint kivalasztdsa 1: Forditott kimenet 0,1 0
b5-10 PID kimeneti erésités beallitasa A szabélyzéla'ltal I/(’iszémolt kimeneti frekvenciat néveli meg a 0.00-25.00 1.00
megadott tényezG6vel
b5-11 PID forditott kimenet kivalasztasa O:A ford,ltOtt '|r:’any nines elngedelyezve 0,1 0
1: a forditott irdny engedélyezve van
0: Funkcid tiltasa
1: Ha PID engedélyezve van, vészjelzés (kimeneten is) mellett
folyamatos miikodés (hibakimenet nincs)
2: Ha PID engedélyezve van, hibajelzés (kimenet is), m(iko-
dés leall
3: Szakadds érzékelés akkor is, ha PID le van tiltva digitalis
b5-12 PID ellendrz6 jel szakadés funkcié bemenetsn"ke’resztul, sem"hiba, serrlvé”s.zjelzés nin’c‘sl, f.olya'—. 0-5 0
matos miikodés mellett a "PID ellenérzéjel szakadas" digitalis
kimenet bekapcsol
4: Szakadas érzékelés akkor is, ha PID le van tiltva digitalis
bemeneten keresztil, hibajelzés (kimeneti is) mellett folya-
matos miikodés
5: Szakadds érzékelés akkor is, ha PID le van tiltva digitalis
bemeneten keresztil, hibajelzés (kimenet is), miikodés ledll
b5-13 PID ellentrz6 Jels;z:tkadas érzékelési Ellen&rzb jel szakadas érzékelési szint szazalékos értékben 0-100% 0%
PID ellendrzé jel szakadas érzékelési Szakadasi szint érzékelés athidalasi ideje, az id§ lejarta utan
bS-14 késleltetés életbe 1ép a B5-12-ben beallitott funkcio 0.0-25.5 sec 1.0sec
b5-36 PID ellendrz6 jel fels6 korlat érzékelés Ellendrzé jel fels6 korlat érzékelési szint 0-100% 100%
b5-37 PID ellentrz6 Je:I fels6 lforlat érzékelés Ellenérzé jel fels6 korlat érzékelés bekapcsolasi ideje 0.0-25.5 sec 1.0 sec
késleltetés
b5-15 PID altatas kezdeti frekvencia Altat’ési.funk’cié bekapcsolasi frekvencia (a funkcié PID tiltdsa 0.0-400.0 Hz 0.0 Hz
esetén is aktiv)
b5-16 PID altatds késleltetés Altatasi funkcid bekapcsolasi késleltetési id6 0.0-25.5 sec 0.0 sec
b5-17 PID fel - és lefutasi id6k A szabalyzé kimenetén torténd alapjel fel és lefutési id6 0-255 sec 0 sec
B5-19 paraméter, mint alapjel engedélyezése:
b5-18 PID alapérték kivélasztss '(’)i.nlt\llncs engedélyezve, alapjel a B1-02-ben kivalasztott sze- 0,1 0
1: Alapjel a B5-19-ben térolt érték
b5-19 PID belsé alapjel Am::-znnyiben a belsélalapljelet fengedélyezte, az itt megadott 0.00-100.00% 0.00%
érték lesz a PID szabdlyzé alapjel
A PID szabalyz6 jelszint skalazéasa:
0: 0,01 Hz kijelzési egység
1: 0,01 % kijelzési egység
b5-20 PID alapérték kalibralas 2: RPM motor fordulatszam kijelzés (pdlus-szam megadasa 0-3 1
szikséges)
3: B5-38 és B5-39 paraméterekben megadottak szerinti
kijelzés
b5-34 PID kimenet alsé hatéarértéke Korlatozhat a szabalyzé kimenet minimuma -100.0-100.0% 0.00%
b5-35 PID bemeneti hatérérték Korlitazhat) a szablyz6 bemenetére kerdif eltérés értek 0-1000.0% 100.0%
maximuma pozitiv és negativ iranyban is.
b5-38 PID Skilaértek egyedi kijelzéshez Fellhaszlnélé éltal vélasztott PID kijelzési érték maximuma 0-6000 bS-%O-tél
(tdvadd maximuma) flgg
A PID alapjel / kijelzési érték tizedes pontjanak helye:
0: nincs tizedes .
b5-39 PID alapérték és szamjegy kijelz6 1: tized kijelzés 0-3 bS—%O—toI
) L fugg
2: szazad kijelzés
3: ezred kijelzés
b5-40 0: Frekvenc?a alapj:el PID utan 0,1 0
1: Frekvencia alapjel
0: Zéré hatarérték, ha a PID kimenet negativ értéki
b5-47 Forgdsiranyvaltas 2 PID kimenettel 1: Forgasiranyvaltas, ha a PID kimenet negativ értéki (zérd 0,1 1
hatdrérték, ha a forgasiranyvaltas le van tiltva b1-04-nél)
b6 csoport: Sebesség megtartas
Sebesség megtartas funkcio ideiglenesen a beallitott frek-
b6-01 Tartott frekvencia inditaskor vencidn jaratja a motort (nagy terhelés esetén el6ny6s). 0.0-400.0 Hz 0.0 Hz
Megadhato a inditaskor tartandé frekvencia.
b6-02 Frekvenciatartasidé inditaskor Az inditdskor tartandd frekvencia tartasi ideje 0.0-10.0 sec 0.0 sec
b6-03 Tartott frekvencia megallaskor Leallitaskor tartando frekvencia 0.0-400.0 Hz 0.0 Hz
b6-04 Frekvenciatartasidé megallaskor Leallitaskor tartando frekvencia tartasi ideje 0.0-10.0 sec 0.0 sec
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b8 csoport: Energiatakarékossag

b8-01 Energiatakarékos vezérlés kivdlasztasa o: Letlltva’ 0,1 0
1: Engedélyezve
b8-02 Energiatakarékos nyereség Nyilt hur.ku vektorsz’al’JaIyoza’s m?.d,ban hasznalatos erdsités 0.00-10.0 0.7
az energiamegtakaritas szabalyzéjdban
E iatakarék 116 52018 1dBal 02-04-t8]
b8-03 nerglatakarekos velz.er © szro idea Energiamegtakaritds szabalyzéjaban hasznalatos szlirési idé 0.00-10.00 N °
landéja flgg
C6-01-tdl,
b8-04 Energiatakarékos egyiitthatd értéke V/F moldban a takarékos Gizem finomhangolasdra szolgald 0.00-655.00 E2-11-to|”es
paraméter 02-04-t6l
fugg
b8-05 Teljesitmény észlelés sz(rési ideje V/F médban a takarékos tizemi szabalyzé sziirési ideje 0-2000 ms 20 ms
Energiatakarékos lizemben az elégséges fesziiltség keresésé-
b8-06 Energiatakarékos egytitthaté értéke re haszndlhato fesziiltség szintje a névleges motorfesziiltség 0-100% 0%
szazalékaban
C1 csoport: Fel - és lefutasi id6k
c1-01 Felfutasi id6 Bedllitja a 0-rél a maximalis kimenet frekvencidra torténd 0.0-6000.0 sec<1> | 10.0sec
gyorsitas 1-es felfutdsi idejét
C1-02 Lefutdsi id6 1 Bea!ll!:]a . maXIma}“.s.km.]?nEtl frekvencidrol 0-ra torténd 0.0-6000.0 sec <1> 10.0 sec
lassitas 2-es lefutdsi idejét.
C1-03-C1- Fel/lefutési id6k Bedllitja a 2-es, 3-as és 4-es fel/ lefutdsi id6t (mint C1-01/02) 0.0-6000.0 sec <1> 10.0 sec
08 2-4
"G allas" tén a lefutdsi id6 i
C1-09 Gyors megallasi id6 yors megatias parancs eseten a lefutast ido maximum 0.0-6000.0 sec<1> | 10.0sec
frekvenciardl 0 Hz -re
(i x . (et 0:0.01 sec egység
C1-10 Fel/Lefutési id6egység bedllitasa 1: 0.1 sec egység 0,1 1
Az a frekvencia, ahol automatikusan valt gyorsitasi id6 kész-
letet:
i 3 id6 valtasi - | Beallitott frekvencia alatt 4. rampaidd készlet
C1-11 Automatikus rampaindo valtasi frekven Al I ! p do ke 0.0-400.0 Hz 0.0 Hz
cia Bedllitott frekvencia felett 1. rampaid& készlet
Digitélis bemeneten érkez6 rampaidd készlet valtas paran-
csok felilirjdk az automatikus rampdékat.
Beallitj lapfrek iat a fel— és lefutasi id6 kiszdmitasa-
c1-14 Fel/Lefutasi frekvencia arany hgj a3 az alapirekvenciat a fel= es lefutast 1a0 iszamitass 0.0-400.0 Hz 0.0 Hz
C2 csoport: S-gorbe jellemzék
201 s-gorbe 1 S-gorbe a felfutas kezdetén. 0.00 - 10.00 sec Al;ggzétol
C2-02 S-gorbe 2 S-gorbe a felfutas végén. 0.00 - 10.00 sec 0.20 sec
C2-03 S-gorbe 3 S-gorbe a lefutas kezdetén. 0.00 - 10.00 sec 0.20 sec
C2-04 S-gorbe 4 S-gorbe a lefutds végén. 0.00 - 10.00 sec 0.20 sec
C3 csoport: Szlip kompenzacio
Novelje, ha a sebesség alacsonyabb, mint a frekvencia alap-
. VP , jell A1-02-t6l
-01 lip ki k .0-2.
€3-0 Szlip kompenzacio erCsitési erteke Csokkentse, ha a sebesség magasabb, mint a frekvencia 0.0-2.5 flgg
alapjel!
6kk h lip k acio tul lassu! A1-02-tél
C3-02 Szlip kompenzacid késleltetési ideje Cs"o gntse, aasz IP ompenzaf:lo tal fassu 0-10000 ms 0 "to
Novelje, ha a sebesség nem stabil! flgg
A szlipkompenzalds maximum frekvencidja. A névleges szlip
C3-03 Szlip kompenzacid hatarértéke szazalékaban adhaté meg (E2-02). Visszacsatolt V/F modban 0-250% 200%
letiltva. (H6-01=3)
C3-04 Szlip kompenzala? k|YaIasztasa Ujrage- | O: Letlltva’ 0,1 0
neralds kozben 1: Engedélyezve
C3-05 Kimeneti feszlltség hatér vezérld o Let||tva’ 0,1 0
1: Engedélyezve
C4 csoport: Nyomatékkompenzacio
Nyomatékkompenzacié ergsitési érté- Novelje, ha a nyomatékkompenzacio tul lassu! A1-02-t6l
C4-01 . . ) Sa s A ik 0.00-2.50 .
ke Csokkentse, ha sebesség/nyomaték oszcillacio all el§! flgg
ca-02 Nyomatekkom.per.mzauo késleltetési Noyelje, ha sebesseg/nyolmatek oszullle.l?lo’all eIol. 0- 60000 ms Al 02:co|
ideje 1 Csokkentse, ha a nyomatékkompenzacio tul lassu! flgg
C4-03 Nyomatekkompe{nzaao értéke elindi- ElGre start alatti nyomaték névelés szazalékban 0.0-200.0% 0.0%
taskor
ca-04 Nyomatekkomp.en%a‘ao értéke fordi- Hatra start alatti nyomaték novelés szazalékban -200.0-0.0% 0.0%
tott inditaskor
A inditdsi nyomaték kompenzécids szabalyzo integrélasi
C4-05 Nyomatékkompenzacié id6allanddja ideje. (C4-03/04). A sz(irési id6tag letiltva, ha kevesebb mint 0-200 ms 10 ms
4 ms van beallitva.
2. késleltetési id6 nyomatékkompenzacidhoz. Novelje az
értéket, ha a gyorsitas végén vagy hirtelen terhelésvaltozas-
Nyomatékkompenzécié késleltetési kor tulfeszultség hiba (OV) kovetkezik be.
C4-06 ideje 2 Normal esetben a véltoztatas nem szikséges. Valtoztatas 0-10000 ms 150 ms
esetén a n2-02 is allitani kell. (Automatikus frekvencia sza-
balyzé késleltetési id6 2)
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C5 csoport: Automatikus sebesség szabalyozas (ASR)

C5-01

ASR erGsitési tényezd 1

Visszacsatolt V/F szabalyzé erGsitési tényezd 1

0.00-300.00

0.20

C5-02

ASR Integralasi id6 1

Visszacsatolt V/F szabdlyzé integraldsi id6 1

0.000-10.000 sec

0.200 sec

C5-03

ASR erGsitési tényezd 2

Visszacsatolt V/F szabdlyzé erésitési tényezd 2

0.00-300.00

0.02

C5-04

ASR Integralasi id6 2

Visszacsatolt V/F szabdlyzé integraldsi id6 2

0.000-10.000 sec

0.050 sec

C5-05

ASR hatarérték

Visszacsatolt V/F szabdlyzé felsé korlat, a maximalis kimeneti
frekvencia (E1-04) szazalékaban

0.0-20.0%

5.0%

C6 csoport: Uzemviteli méd és vivéfrekvencia

Ce-01

Normal/nehéz tzem kivélasztasa

0: Nehéz tizem (HD)

Allandé nyomatékd alkalmazasok
1: Normal Gzem (ND)

Valtozé nyomatéku alkalmazdsok

0,1

C6-02

Vivéfrekvencia kivalasztasa

1: 2,0 kHz

2:5,0 kHz

3: 8,0 kHz

4:10,0 kHz

5:12,5 kHz

6: 15,0 kHz

7 — A: Swing PWM1-4

F: Felhasznalé altal definialt

<1>

A1-02 és 02-
04 hatérozza
meg.
Allitsa vissza,
ha a C6-01
véltozott.

C6-03

Vivéfrekvencia fels6 hatara

C6-02=F esetén a maximalis vivéfrekvencia

1.0-15.0 kHz

<1>

C6-04

Vivéfrekvencia alsé hatdra (csak V/f)

C6-02=F esetén a minimalis vivéfrekvencia

1.0-15.0 kHz

<1>

C6-05

Vivéfrekvencia ardnyos nyeresége

C6-02=F esetén a kimeneti motorfrekvencia és vivéfrekvencia
kozotti hanyados

0-99

<1>

d1 csoport: Frekvencia alapjelek

d1-01-d1-16

Frekvencia alapjel 1-16

Beallitja a tarolt alapjeleket (1-16)

0.00 - 400.00 Hz

0.00 Hz

d1-17

Kidszémeneti sebesség

A kuszémeneti sebesség referencia aktivalédik, ha "Kaszas
(JOG)", "El6re kuszas (FJOG) vagy "Hatra kuszas (RJOG)" pa-
rancs érkezik. A kuszasi alapjel felulirja az eléreprogramozott
és az analdg alapjeleket.

0.00 - 400.00 Hz

6.00 Hz

d2 csoport: Frekvencia alapjel fels6/alsé hatara

d2-01

Frekvencia alapjel fels6 hatara

E1-04 paraméterben bedllitott maximalis frekvencia szazalé-
kos értékében meghatdrozhatd a motorra juté legnagyobb
frekvencia, amelyen folyamatosan tizemelhet.

0.0-110-0%

100.0%

d2-02

Frekvencia alapjel alsé hatéra

E1-04 paraméterben beallitott maximalis frekvencia szazalé-
kos értékében meghatdrozhatd a motorra juto legkisebb
frekvencia, amelyen folyamatosan tizemelhet.

0.0-110.0%

0.0%

d2-03

FG referencia alsé hatara

E1-04 paraméterben bedllitott maximalis frekvencia szazalé-
kos értékében meghatdrozhaté a motorra juto legkisebb
frekvencia, amelyen folyamatosan tizemelhet, ha az alapjel
analég bemeneten érkezi. D2-03 és a D2-03 kozil a magasabb
lesz az alsé korlat.

0.0-110.0%

0.0%

d3 csoport: Tiltott frekvencidak

d3-01

Kitiltott frekvencia 1.

d3-02

Kitiltott frekvencia 2.

d3-03

Kitiltott frekvencia 3.

d3-04

Kitiltott frekvencia savszélesség

Az egy sebességen torténd folyamatos miikodésbél kovetkezd
rezonancia elkerilése érdekében, beprogramozhaté 3 kulon-
allé tiltott frekvencia, mely tartomanyokon beliil nem engedé-
lyezett a m(ikédés. Ha a fordulatszam-alapjel, ezen holtsavok
egyikébe esik, akkor a hajtds ezen tartomany f6lé gyorsul.
Tobb tiltott frekvencia hasznélatakor: FONTOS: D3-01 > D3-02
> D3-01

0.0-400.0 Hz

0.0 Hz

0.0-400.0 Hz

0.0 Hz

0.0-400.0 Hz

0.0 Hz

0.0-20.0 Hz

1.0 Hz

d4 csoport: Frekvencia alapjel tartas

d4-01

Frekvencia alapjel megtartas funkcié

Az utoljara hasznalt alapjel megtartésa a készulék ki/
bekapcsoldsa utan

0: Letiltva

1: Engedélyezve

A funkcio akkor elérhetd, ha a digitalis bemenetekre
"Rampazas tiltas", vagy "Felgyorsit/Lelassit" parancs van beal-
litva (H1-__=Avagy 10/11)

0,1

d4-03

Frekvencia alapjel Iépés (Felgyorsit 2/

Lelassit 2)

A frekvencia eltolasi 1épéskoz hatarozhatd meg, ha a digitalis
bemeneten "Felgyorsit 2/Lelassit 2" parancs érkezik. Ha 0.0 Hz
van beallitva frekvencia alapjel a d4-04-ben bedllitott szerint
valtozik.

Ha nagyobb, mint 0.0 Hz, az itt bedllitott érték adddik hozza az
aktualis alapjelhez, ha "Felgyorsit 2/Lelassit 2" parancs érkezik
a digitalis bemeneten.

A rampaidét a d4-04 beallitas hatarozza meg.

0.00-99.99 Hz

0.00 Hz

d4-04

Frekvencia alapjel el6fesziiltség gyorsi-

tdsa/lassitasa

Ha a digitalis bemeneten "Felgyorsit 2/Lelassit 2" parancs
érkezik, a kovetkez6k szerint gyorsul vagy lassul a motor:
0: A eltolasi érték az aktualis rédmpaid6 szerint valtozik

1: A eltolasi érték a 4. rampaid§ szerint valtozik (C1-07/08)
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Frekvencia alapjel valtoztatds modja

0: Az eltoldsi érték megmarad, ha a "Felgyorsit 2/Lelassit 2"
egyszerre van bekapcsolva vagy egyszerre van kikapcsolva
1: "Felgyorsit 2/Lelassit 2" egyszerre van bekapcsolva vagy

d4-05 (Felgyorsit 2/Lelassit 2) egyszerre van kikapcsolva, az eltolasi érték nullava valik, az 01 0
aktualis rdmpaid6 szerint valtozik a frekvencia
Csak d4-03=0 esetén engedélyezett
A "Felgyorsit/Lelassit parancsok altal okozott eltolds értéke a
d4-06 paraméterbe irddik be, amely a d4-08/09-ben bedllitott
hatdrok kozt mozoghat. Az eltolas a felhaszndld altal is beirha-
t6, de a kovetkezd feltételek mellett fellirédik:
- Ha digitalis bemenetekhez nincs hozzérendelve "Felgyorsit
Frekvencia alapjel eltolasi érték 2/Lelassit 2" parancs
d4-06 (Felgyorsit 2/Lelassit 2) - Ha a frekvencia alapjel forrdsa megvaltozott (a belsé alapje- -99.9-100.0% 0.0%
leket is beleértve)
- Ha d4-03=0 és d4-05=1 és a "Felgyorsit 2/Lelassit 2" egyszer-
re van bekapcsolva vagy egyszerre van kikapcsolva
- Ha a maximalis kimeneti frekvencia (E1-04) megvaltozott
- Ha a digitdlis frekvencia alapjel megvaltozott
Ha a "Felgyorsit 2/Lelassit 2" parancsok kdzben az analdg vagy
Analdg referencia kilengés korlat impulzus bemeneten érkez§ alapjel nagyobb mértékben val-
d4-07 (Felgyorsit 2/Lelassit 2) tozik, mint az itt beallitott, az eltolds mértéke befagyasztddik, 0.1-100.0% 1.0%
és csak akkor lesz aktiv Gjra, ha a frekvencia eléri az alapjelet.
44-08 Referencia alapj,el eltolas r’naximuma A "Fel.gyctr.sit .2/Lelas§|'t 2" paravncs z%ltal'elFolt érték maximuma 0.0-100.0% <>
(Felgyorsit 2/Lelassit 2) a maximalis kimeneti frekvencia szdzalékdaban
Referencia alapjel eltolds minimuma A "Felgyorsit 2/Lelassit 2" parancs altal eltolt érték minimuma
d4-09 (Felgyorsit 2/Lelassit 2) a maximalis kimeneti frekvencia szazalékdban -99.9-0.0% 0.0%
Engedélyezhet§ a frekvencia alapjel vagy a PID szabdlyzé
kimenet kétiranyu kimenetté vald konvertélasa
0: Letiltva, 0 - 100% alapjel vagy PID kimenet a meghatarozott
d4-11 Kétiranyu kimenet bedllitds iranyban 0,1 0
1: Engedélyezve, kisebb mint 50% alapjel vagy PID kimenet =
hatra irany, nagyobb mint 50% alapjel vagy PID kimenet =
kivalasztott irdny
44-12 Ledllasi pozicionéla:\s erGsitési tényez6- A F{o.ziciorjéllé szabélyz’é erdsitési tér}yezé’ beallitasaval a meg- 0.50-2.55 1.00
je allasi pozicidé pontossaga hangolhato be.
d7 csoport: Frekvencia eltolas
. X Aktudlis alapjelhez hozzaadja a bedllitott értéket, ha a digitalis
d7-01 Frekvencia eltolds 1 bemeneten "Frekvencia eltolds 1" parancs érkezik. (H1-44) -100.0-100.0% 0%
. i Aktualis alapjelhez hozzaadja a bedllitott értéket, ha a digitdlis
d7-02 Frekvencia eltolas 2 bemeneten "Frekvencia eltolds 2" parancs érkezik. (H1-45) -100.0-100.0% 0%
. , Aktudlis alapjelhez hozzdadja a bedllitott értéket, ha a digitalis
d7-03 Frekvencia eltolds 3 bemeneten "Frekvencia eltolds 3" parancs érkezik. (H1-46) -100.0-100.0% 0%
E1 csoport: V/f karakterisztika
. L Lo Haldzati tapfesziltség szintje. Nem a motor névleges fesziilt-
E1-01 Bemeneti feszlltség beallitasa PR 155-255V 200V
ségszintje!
0: 50 Hz élland6 nyomaték 1
1: 60 Hz allandé nyomaték 2
2: 60 Hz allandé nyomaték 3 (alapfrekvencia 50 Hz)
3: 72 Hz dlland6 nyomaték 4 (alapfrekvencia 60 Hz)
4: 50 Hz véltozé nyomaték 1
5: 50 Hz valtozé nyomaték 2
6: 60 Hz valtozé nyomaték 3
. L, , 7: 60 Hz valtozé nyomaték 4
E1-03 V/f minta kivélasztasa 8: 50 Hz Nagy indité nyomaték 1 0-F F
9: 50 Hz Nagy indité nyomaték 2
A: 60 Hz Nagy indité nyomaték 3
B: 60 Hz Nagy indité nyomaték 4
C: 90 Hz (alapfrekvencia 60 Hz)
D: 120 Hz (alapfrekvencia 60 Hz)
E: 180 Hz (alapfrekvencia 60 Hz)
F: Egyéni jelleggorbe, E1-04 ... E1-13 beallitds sziikséges
E1-04 Max. kimeneti frekvencia Linedris U/f karakterisztikdhoz az E1-07 és az E1-09 paramé- 40.0 - 400.0 Hz <1><2>
ternek azonos értéket kell adnia. Ebben az esetben E1-08 0.0-255.0V
E1-05 Max. fesziiltség értéke figyelmen kiviil marad. Gondoskodjon arrél, hogy a <3> <1><2>
E1-06 Alapfrekvencia négy frekvencia ezen sz?bélyoknak megfelel.c'ien legyen beal- 0.0 - 400.0 Hz <1> <>
- - - litva, kiilonben OPE10 hiba fog bekovetkezni:
E1-07 K6zépsé kimeneti frekvencia 0.0-400.0 Hz <1>
E1-08 K6zéps6 kimeneti frekvencia feszilt- <1> Az alapbedllitas hatarozza meg a vezérlési médot. 0.0-255.0V <1>
seg <2>PM Open Loop Vector hasznélata kdzben az alapbeallitas <3>
E1-09 Min. kimeneti frekvencia <3> 0.0 -400.0 Hz <1><2>
E1-10 Min. kimeneti frekvencia fesztiltség 0.0 -<235>5'0 v <1>
E1-11 K6z€psd kimeneti frekvencia 2 0.0-400.0 Hz 0.0 Hz
£1-12 K6zépsd kimeneti frekvencia feszilt- 0.0-255.0 V 00V
seg 2
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E1-04 > E1-06 > E1-07 > E1-09

1 Kimeneti fesziiltség

(E1-05)
(E1-13)
£1-13 Alap fesziltség 0.0-255.0Hz| 0.0V
| (E1-08)
(E1-10)  }-.
1 1
(E1-09)  (E1-07) (E1-06) (E1-04)
Kimeneti frekvencia
E2 csoport: A motor paraméterei
£2.01 Motor névleges drameréssége Az autotuning soran automatikusan beallitodik. . 10 20[06 02-04-t6 fiigg
inverter dram
. . A motor névleges szlipje Hz-ben kifejezve. A forgd autotuning 0.00 - 20.00 —
£2-02 Motor névleges szlipje soran automatikusan bedllitédik. Hz 02-04-t6l flige
E2-03 Motor Ures jardsi aramer&ssége Magnese?zo aram a’rn’pf-:‘rpen megadva. A forgd tuning sordn 0-E2-01 |02-04-t6l fugg
automatikusan bedllitodik.
£2-04 Pélusok széma A r'rlwo’tc?r Polusszama. Az autotuning soran automatikusan 2-48 polus 4 polus
bedllitédik.
K llendlla A motor fazisai kozti ellenallast allitja be, ohmban kifejezve.. Az |0.000 - 65.000 51 fi
E2-05 Motor tekercsellenallasa autotuning soran automatikusan beallitédik. 0 02-04-t6l flge
Beallitja a motor szivargasi induktivitasa miatti feszlltségesést,
E2-06 Motor szivargasi induktivitasa a motor névleges fesziiltségének szdzalékaban kifejezve. Az 0.0-40.0 % |02-04-t8l fugg
autotuning soran automatikusan bedllitédik.
E2-07 Motor vasmag-telit6dési egyutthato 1 Motor adattdblajan szerepl6 névleges adatokat kell beirni. A 0.00-0.50 0.50
E2-08 Motor vasmag-telitédési egyiitthaté 2 motorvezérlési paraméterek és a motor termikus védelmére E2-07-0.75 0.75
E2-09 Motor mechanikai vesztesége szolgald informacié. Amennyiben nem ismertek az adatok, 0.00-10.0% 0.0%
4 4 _ hagyja a gyari beallitasokon.
£2-10 Motor vasvesztesle.g’nyomatek kom 0-65535 W | 02-04-t6 fiigg
penzaciéhoz
E2-11 Motor névleges teljesitménye 0'00;(?1\5/0'00 02-04-t6l fugg
E2-12 Motor vasmag-telitédési egyltthato 3 1.30-5.00 1.30
E3 csoport: 2. motor V/f karakterisztikaja
£3-01 2. motor vezérlési modjanak kivalasz- 0: V/f vezérlési mdd 02 0
tasa 2: Nyilt hurkua vektorszabdlyozds (OLV) !
E3-04 2. motor max. kimeneti frekvencidja E1-03=F esetén az itt beallitott V/F jelleggorbe érvényes. Linea- | 40.0-400.0 Hz 50.0 Hz
E3-05 2. motor max. fesziiltsége ris karakterisztikdhoz a E1-07 és E1-09 paraméterben azonos 0.0-255.0V 200.0V
E3-06 2. motor alapfrekvencidja értéket kell bedllitani, ekkor E1-08 értékét figyelmen kivil 0.0-400.0 Hz 50.0 Hz
£3-07 2. motor Kozépsé If;menetl frekvencia- hagyja a késziilék. 0.0-400.0 Hz <>
— ,,J - - - FONTOS: E1-04 > E1-06 > E1-07 > E1-09. OPE10 hibajelzés
£3-08 2. motor kdzépsé kimeneti frekvencia o ) o 0.0-255.0 V >
feszilltsége jelenik meg, ha a szabdly nem teljesuil - .
E3-09 2. motor min. kimeneti frekvenciaja 0.0-400.0 Hz <2>
£3-10 2. motor min. klumetmetl frekvencia 0.0-255.0 V >
fesziltsége
£3-11 2. motor kozepsojl:r;enetl frekvencia- 0.0-400.0 Hz 0.0 Hz
£3-12 2. motor kozepscz klnlwenetl frekvencia 0.0-255.0 V 0.0 Vac
fesziltsége 2
E3-13 2. motor alapfesziltsége 0.0-255.0V 0.0 Vac

E4 csoport: 2. motor paraméterei

A motor adattabldjan szerepl6 névleges adatokat kell beirni. A

A hajtds névle-

E4-01 2. motor névleges aramer&ssége motorvezérlési paraméterek és a motor termikus védelmére ges aramanak | 02-04-t6l fugg
szolgdld informdcié. Amennyiben nem ismertek az adatok, 10-200%-a
E4-02 2. motor névleges szlipje hagyja a gyari bedllitasokon. 0.00-20.00 Hz | 02-04-t6l fugg
E4-03 2. motor Uresjarati arama 0-[E4-01] |02-04-t6l fugg
E4-04 2. motor motor polusai 2-48 4
E4-05 2. motor tekercsellendllas 0'000_35'000 02-04-t6l fugg
E4-06 2. motor szivargasi induktivitasa 0.0-40.0% |02-04-tél fugg
£4-07 2. motor vasmag-tellltode5| egyutthatd 0.00-0.50 0.50
£4.08 motor vasmag t;lltode5| egyltthato (E4-07]- 0.75 0.75
E4-09 2. motor mechanikai vesztesége 0.00-10.0% 0.0%
E4-10 2. motor vasvesztesége 0-65535 W [02-04-tél fugg
E4-11 2. motor névleges teljesitménye 0'00;330'00 02-04-t6l fugg
£4-12 2. Motor vasmag-tglltodem egylutthatd 1.30-5.00 1.30
E4-14 2. motor szlipkompenzacids erGsitése A 2. motornal alkalmazott szlipkompenzaciés egyutthatd 0.0-2.50 E3-01-t6l fugg
£4-15 2. motor nyomate’kklegyenlltes er6si- A 2. motornal alkalmazott nyomaték-kompenzécios egylitthato 0.0-2.50 1.00
tése
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E5 csoport: PM motor beallitasok

E5-01 PM motor kddjanak kivalasztasa 0000-FFFF | 02-04-t6l fligg
E5-02 Motor névleges teljesitménye PM motor adattabldjan szerepl6 névleges adatokat kell beirni.  {0.10-18.50 kW | E5-01-t6l fligg
A motorvezérlési paraméterek és a motor termikus védelmére | Hajtas névle-
E5-03 Motor névleges aramerdssége szolgdl6 informdci. Amennyiben nem ismertek az adatok, ges aramanak | E5-01-t6l fiigg
hagyja a gyari beallitdsokon. 10-200 %-a
E5-04 Motor pélusok szdma 2-48 E5-01-t6l fugg
E5-05 Motor forgdrészének ellendlldsa 0'00035'000 E5-01-t6l fugg
0.00-300.00
E5-06 Motor d-tengelyének induktivitasa mH E5-01-t6l flgg
E5-07 Motor g-tengelyének induktivitasa 0'00;:30'00 E5-01-t6l fugg
) . el . 0.0-2000.0 .
E5-09 Motor indukcios fesztltség allando 1 E5-01-t6l fugg
mV/(rad/s)
Motor indukcids fesziiltség paraméte- P
E5-24 rei 2 (PM OLV) <1> E5-01-t6l flgg
F csoport: Opcid beallitasok
A szakadt sebesség visszacsatold jel esetén a leallitasi méd
kivalasztasa:
Miivelet vélasztas a PG nyitott dram- 0: Leallas aktualis lefutasi id6 szerint
F1-02 . 1 e4lls A 0-3 1
kérben (PGo) 1: Ledllds szada kifutassal
2: "Gyors megallas" a C1-09-ben bedllitott id6 szerint
3: Folyamatos m(kodés, csak figyelmezet6 jelzés
Az F1-08 ban beallitott sebességkorlat tullépése esetén a lealli-
tasi méd kivalasztasa:
. . ) . 0: Leallas aktudlis lefutdsi id6 szerint
F1-03 Mvelet vélasztas megfutaskor (oS) 1: Leallas szada kifutassal 0-3 1
2: "Gyors megdllas" a C1-09-ben bedllitott id6 szerint
3: Folyamatos m(ikodés, csak figyelmezet6 jelzés
Az F1-10-ben beallitott sebesség hiszterézis tullépése esetén a
ledllitasi mdd kivalasztasa:
0: Ledllas aktualis lefutdsi id6 szerint
F1-04 Mlivelet valasztas eltérésnél (dEv) 1: Ledllas szada kifutdssal 0-3 1
2: "Gyors megallas" a C1-09-ben bedllitott id§ szerint
3: Folyamatos m(ikodés, csak figyelmezeté jelzés
o o Ha a motor fordulatszdma (mért) a bedllitott értéket tullépi, és
F1-08 Megfutds eszlelési szintje a F1-09 -ben beallitott idé letelik, a késziilék OS hibét jelez. 0-120% 115%
L ) . ... | Sebességtullépés esetén a hibajelzés a késleltetési id§ eltelte
F1-09 Sebességtullepesi h'_ba késleltetési id§ utan aktivalodik. Ha az id6 kdzben a normal allapot visszaall, a 0.0-2.0 sec 1.0 sec
(O hiba) jelzés nem aktivélodik.
Ha a motor fordulatszama (mért) az alapjeltdl a beallitott
F1-10 Sebességhiszterézis hatar (DEV hiba) hiszterézisen kivilre keriil, és a F1-11 -ben bedllitott id6 letelik, 0-50% 10%
a készulék DEV hibat jelez.
o L ) o Hiszterézishiba esetén a hibajelzés a késleltetési id§ eltelte
F1-11 Sebesseghl'szaerens h!ba késleltetesi utan aktivalédik. Ha az id6 kozben a normal dllapot visszaall, a 0.0-10.0 sec 0.5 sec
id6 (DEV hiba) jelzés nem aktivalodik.
z ol ki . or 3 hiba ol26s 3 kesleltotes 143
Szakadt encoderjel hiba késleltetési ncoderjel |ma.\rajdlas.eseten a. !'bale zesakesie t,et,eSI id6
F1-14 i . eltelte utan aktivalodik. Ha az id6 kézben a normal éllapot 0.0-10.0 sec 2.0 sec
id6 (PGO hiba) X , Ly P
visszaall, a jelzés nem aktivaladik.
F6 csoport: Soros kommunikacids opcids kartya beallitasai
0: Ledllitds fékezéssel az aktudlis fel/lefutési idSvel
L o ) 1: Ledllitas szabad kifutasi id6vel
F6-01 Kommunikacids hiba opcid kivalasztasa 2: Gyors megallds C1-09 hasznélataval 0-3 1
3: Csak riasztas, miikodés folytatasa
F6.02 Kiils6 hiba a kommunikaciés lehetéség | 0: Mindig érzékeli 1
6-0 kivélasztasabol 1: Csak m(ikodés kozben érzékeli 0- 0
0: Leallitas fékezéssel az aktudlis fel/lefutdsi id6vel
Kils6 hiba a kommunikaciés lehetsség | 1+ Ledllitds szabad kifutasi iddvel
F6-03 mikédésének kivélasztasabdl 2: Gyors megallas C1-09 hasznalataval 03 1
3: Csak riasztas, m(ikodés folytatasa
0: Tobblépcsds sebességvezérlS letiltva
F6-07 NetRef/ComRef funkcid kivélasztasa 1: Tébblépcsds sebességvezérls engedélyezve 0-1 0
0: Nem allitja vissza a paramétereket F6- -ra és F7-
Kommunikaciés paraméterek visszaal- | ha a hajté A1-03-mal van inicializalva
F6-08 ﬁtésa 1: Visszaéllitja F6- D -t ésF7- -t, ha a hajté A1-03- 0-1 0
mal van inicializalva.
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H1 csoport: Multifunkcioés digitalis bemenetek

H1-01 S1 digitalis bemenet funkcidja Digitalis bemenetekhez rendelhetd funkcidk tablazata 1-9F 40
H1-02 S2 digitalis bemenet funkcidja mutatja a lehetGségeket 1-9F 11
H1-03 S3 digitalis bemenet funkcidja 0-9F 24
H1-04 S4 digitdlis bemenet funkcidja 0-9F 14
H1-05 S5 digitalis bemenet funkcidja 0-9F 3
H1-06 S6 digitalis bemenet funkcidja 0-9F 4
H1 csoport: Multifunkciés digitalis kimenetek
H2-01 MA, MB es.l}/IC,reIekl,menet funk- | Beallitja az MA-MB-MC relékimenet funkcidjat. 0-192 £ hiba
ci6 valasztasa
H2-02 P1 kimenet funkcid vélasztasa Beallitja a P1 optocsolt kimenet funkcidjat. 0-192 0: m(kodés kozben
H2-03 P2 kimenet funkcid valasztdsa Beallitja a P2 optocsolt kimenet funkcidjat. 0-192 2: sebességegyezés 1
Ha valamelyik kimenethez a "watt-6ra kijelzés" funk-  |0: 0.1 kWh egységen-
ci6 van rendelve (H2-__=39), a kimenet minden kWh  |ként
egységhez egy 200ms -os jelzést ad a kdvetkez6k 1: 1 kWh egységen-
szerint: ként
H2-06 Kimeneti wattdra egység kiva- 2: 10 kWh egységen- 0
lasztasa 0: 0,1 kWh egységenként ként
1: 1 kWh egységenként 3: 100 kWh egységen-
2:10 kWh egységenként ként
3: 100 kWh egységenként 4: 1000 kWh egysé-
4:1000 kWh egységenként |genként
H3 csoport: Multifunkciés analég bemenetek
H3-01 A1l jelszint kivalasztasa 0: 0-+10 V (a negativ bemenet nullazédik) 0-1 0
H3-02 A1 funkcio kivalasztasa Funkcidt rendel az Al csatlakozéhoz. 0-31 0
H3-03 A1 erésités B’eallltja a bem’eneh értéket szazalékban 10V-os ana- -999.9 - 999.9% 100.0%
16g bemenetnél.
H3-04 Al eltolds B’eallltja a bemlenet'l értéket szazalékban 10V-os ana- -999.9 - 999.9% 0.0%
I6g bemenetnél.
H3-09 A2 jelszint kivlasztasa 0: 0-+10V (a neg. bemenet nullazédik) 0-3 2
1: 0-10
H3-10 A2 funkcid kivalasztasa Funkciot rendel az A2 csatlakozéhoz. 0-31 0
H3-11 A2 erésités Beallltja’ a bemeneti (’erteket szazalékban 10 V/20 mA- -999.9-999 9% 100.0%
es analég bemenetnél.
H3-12 A2 eltol4s Beallitja a b’emenet] ertelfet szazalékban 0 V/O mA/4 -099.9-999.9% 0.0%
mA-es analég bemenetnél.
p 206 idalan | A K sz(irési ideie allithats
H3-13 Analdg bemene’t! sz(r6 id6allan be‘mer)ete ’sztfre5| ideje allitl ”at.o,‘a gyors 0.00-2.00 sec 0.03 sec
ddja alapjelvaltozast és zavarokat sz(iri ki.
. . . 1: Csak A1 csatlakoz6
H3-14 Analdg bem;glnec:‘:iakozo MBS | . Csak A2 csatlakozd 1,2,7 7
4 7: Minden csatlakozé engedélyezve
H3-16 Al csatlakozé -500 - 500 0
H3-17 A2 csatlakozd -500 - 500 0
H4 csoport: Multifunkciés analég
Az Ul- monitorok paraméterszamaval
H4-01 AM monitor kivalasztasa egyez6 értéket kell beirni. Példdul: Az U1-03 esetén 000 - 999 102
103-at kell beirni.
H4-02 AM erdsités Bealliltja ’az {-\M csatlak’ozo kimeneti feszlltségét a -999.9 - 999.9% 100.0%
monitorérték 100%-nal.
H4-03 AM eltolds Bealliltja ’az {-\M csat!akozo kimeneti feszlltségét a -999.9 - 999.9% 0.0%
monitorérték 0%-nal.
H6 csoport: Be/kimeneti impulzussorozat
0: Frekvencia alapjel
1: PID ellenérzé jel
H6-01 Impulzus bemenet funkcidja 2: PID alapjel 0-4 0
3: Egyszerd( visszacsatolt sebességszabdlyozas impul-
zus ellenérzé jele a motor tengelyrél
H6-02 RP bemenet skalazasa Beallitja ? 100% bemeneti értéknek a megfelel6 im <> 1440 Hz
pulzusszamot (Hz-ben).
H6-03 Impulzussoroza’t bemenet ergsi- Eli.elé'lll’tja a bemeneti értéket %-ban a H6-02 frekvenci- 0.0 - 1000.0 % 100.0%
tése 4ju impulzusbemenet mellett.
H6-04 Impulzussorozat bemenet eltola : edllitja a bemeneti értéket %-ban OHz frekvenciaju -100.0 - 100.0% 0.0%
sa impulzusbemenet mellett.
H6-05 Impulzussoroz?t k.)emenet sz(irési B'lemerjetelk szlirési ideje fl!lthato, a gyors alapjel 0.00-2.00 sec 0.10 sec
ideje valtozast és zavarokat szdri ki
Az U - monitorok paraméterszamaval 000, 031, 101, 102,
H6-06 MP monitor kivalasztasa egyez6 értéket kell beirni. Példdul: Az U1-02 esetén 105, 116, 501, 502, 102
102-t kell beirni. 801 - 809
H6-07 MP kimenet sklazésa Beallitja a kimen6 impulzusszamot (Hz-ben) a moni- 0-32000 Hz 1440 Hz

torérték 100%-nal
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G‘arn'ca

L1 csoport: A motor tulterhelése elleni védelem

Motortulterhelés védelem

Beallitja a motortulterhelés védelmét.
0: Letiltva

L1-01 L. . 1: Normal ventilatoros h(tésli motor 0-4,6 A1-02-t6l fugg
kivalasztasa I IAfr 2 s
2: Normal légfuvos hitési motor
3: Vektormotor
Motortulterhelés elleni véde- Beallitja a motortulterhelés védelem idGallanddjat, ) )
L1-02 s . Aot . e 0.1-5.0 min 1.0 min
lem idGallanddja percben megadva. Altaldaban nem kell médositani.
A H3-02 vagy H3-10 paramétert ,,E”-re kell allitani,
ezutan itt
meghatérozhatg torténjen ha a
motortermisztor
a bemenetre vészjelet (1,17V-nal
11-03 Riaszt:cis vélaszté’sa a motor nagyobtl) j’elet) !<£]Id. 0-3 3
tulmelegedésekor 0 = Lassitdssal all meg
1 = Szabad kifutassal all meg
2 = Vészledllassal all meg a C1-09-ben megadott
id6 szerinti lassitassal
3 = M(ikddése folyamatos, de az oH3 hibajelzés
villog a kijelzén
A H3-02 vagy H3-10 paramétert ,E”-re kell allitani,
ezutan itt
meghatarozhatd hogy mi torténjen ha a
motortermisztor
L . , a bemenetre hibajelet (végtelen ellenallas - szaka-
Akcié motor tulmelegedés .
L1-04 vészjelzés idején (PTC input) das) 0-2 !
nagyobb jelet) kiild.
0 = Lassitdssal all meg
1 = Szabad kifutassal all meg
2 = Vészledllassal all meg a C1-09-ben megadott
id§ szerinti lassitassal
Akci6 Motor tilmelegedss A"rnotorterrjisztor analog bemeTet sz(rési ideje,
L1-05 novelve stabilabb a bemenet, csokkentve nagyobb 0.00-10.00 sec 0.20 sec
figyelmeztetés alatt (PTCinput) | , érzékenység
Tapfesziiltség elvétele esetén a motor hévédelmi
Folyamatos elektrotermikus regisztere tarolhato, visszakapcsolas esetén az utol-
L1-13 , s6 értékrdl indul a termikus védelem. 0,1 1
védelem ;
0: Kikapcsolva
1: Bekapcsolva
11-22 Szivargasi a’rar}ﬁl sz(irg id6allan- 0.0-60.0 sec 20.0 sec
ddjal _
A kijelzet} rprpho hasznalt sz(ir6 idsallandéjat
11-23 Szivargasi érar:n. sz(r6 id6allan- :%\Ih’tja be gyorsitas é§ lassitas klbzben. A s'zivérgé 0.0-60.0 sec 1.0 sec
ddja 2 aram helytelen monitor olvasast eredményezhet.
Novelje az értéket, ha a monitor kijelz6 helytelen.
L2 csoport: Hal6zat-kimaradas esetén miikodésbelép6 védelmek paraméterei
0: Kikapcsolva ( alapbedllitas) Ha 15 mp-nél tovabb
tart a kimaradas, Uv1 hiba jelentkezik és a frekven-
ciavalté miikddése ledll.
Mikodési méd pillanatnyi 1: BekaPcsoIva, haltéridc'ivel -A frekyenciavéltél
L2-01 tépfesziiltség kimaradas esetén miikodése folytatddik, ha a fesziiltség-kimaradds 0-2 0
ideje nem haladja meg az el6re definialt id6t.
2: Visszadll, amig a CPU rendelkezik energidval. - A
tapfeszlltség-kimaradas megsziinését kovetben a
frekvenciavaltd ujraindul.
12-02 Tépfesz(jltséglki.n.walr:adés athida- | Tapfesziltségkimaradas athidalasi ideje, akkor hata- 0.1-5.0 sec 1.0 min
lasi id6 sos, haaz2-01=1
Beallithatd a frekvenciavalté minimalis varakozasi
12-03 Tépfesz[.]It.ségkirr}aI:afiéf utani ide{je rr’lielt')'tlt l]jraindullnz? a t'épfesz(jltségkimarada's 0.1-5.0 sec 02-04-t6) fiigg
minimum allasidé utan. Ugy célszeru beallitani, hogy a
motor le tudjon gerjedni ezen id6 alatt.
Feszultség helyreallitdsi rdmpa- | Az azidG, amely alatt a kimeneti feszlltség vissza-
L2-04 id6 pillanatnyi tapfesziltség tért a beallitott V/f karakterisztika szintjére sebes- 0.0-5.0 sec 02-04-t6l fugg
kimaradas esetén ségkeresés alatt
Az alacsony feszlltség hiba érzékelési szintje valtoz-
L2-05 Feszliltséghidny észlelési szintje | tathatd. Ez az érték a bekapcsoldsi szint a "Kinetikus 150-210V 190 v<1>
energia visszatdplalas" funkcidnak, ha L2-01 >0
L2-06 KEB lefutasi id6 Kivant lassitasi id6 0 sebességre a KEB funkcio alatt 0.0-200.0 sec 0.0 sec
Kivant visszagyorsitasi id6 a kimaradas utani feszllt-
L2-07 KEB felfutasi id6 ség visszatértekor. Ha az érték 0.0, akkor az aktiv 0.0-25.5 sec 0.0 sec
gyorsitasi id6 |ép érvénybe
A maximalis kimeneti frekvencia szazalékdban beal-
lithato érték, amellyel a bemenetekrdl érkezé KEB
12-08 Minimum f.rekve’ncia erfsités parancs efe{tén a kimeneti frekvenciat csokkenteni 0-300% 100%
KEB indulasakor kell a lassitds kezdetén:
Csokkentés = szlip frekvencia a KEB parancs el6tt x
L2-02 x 2
wwwiizamko.com SZUKS%E'%%&;%@TF&ZME&%O nAZ a kivant feszlltségszint értéke allithato be, ame- 150-400V <1> £1-01 3622

lyet az inverter a KEB funkcid alatt tartani igyekszik
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L3 csoport: Megrekedés elleni védelmek paraméterei

Megrekedés elleni védelem

0: Letiltva — A motor a megadott felfutds szerint gyorsul; tal
nagy terhelés vagy tul révid felfutasi idé esetén megreked-
het.

i ]} -2<1>
£3-01 funkcid gyorsitas alatt 1: Altalanos célu — Felfutds szlineteltetve, ha az dram L3-02 0-2<1 !
folé emelkedik.
2: Intelligens — Felfutas a lehetd legrévidebb id6 alatt.
13-02 Megr.eke.:des ellelznll védelem Bealllt’Ja a megrekedés elleni védelem aramer&sség szintjét 0-150% <>
szintje gyorsitas alatt felfutdskor.
Az allandd teljesitményl szakaszban (kimeneti frekvencia
. . o magasabb mint a névleges, és a hozza tartozé fesziiltség
M kedés elleni hatarérték
L3-03 eere eofssitzsekrgzbz:rer € mér nem tud a haldzati szinte f6lé emelkedni) a gyorsitasra 0-100% 50%
&y forditandé aram minimuma. Beallithaté az INVERTER névle-
ges aramanak szdzalékaban
Lassitasi idé kivalasztas lefutds PM motor felfutasa alatti megrekedés védelméhez tartézé
L3-22 alatt meerekedésvédelem alatt visszalassitasi id6 PM vezérlési médban (A1-02 = 5). Ha az 0-6000.0 sec 0.0 sec
g értéke 0, az aktualisan kivalasztott lassitasi id6 1ép életbe.
0: Letiltva — Lassitas a megadott lefutas szerint. Tulfeszilt-
13-04 Megrekedés elleni védelem ség hiba (OV) el6fordulhat. 0-4,7<3> 1
kivélasztasa lassitds alatt 1:Altalanos célu — Lefutas sziineteltetve, ha a DC- busz <4>
fesziltsége nagyon megemelkedik.
, L . 0: Letiltva — A motor megrekedhet, illetve tulterhelés is
Megrekedés elleni védelmi P
£3-05 funkcio futds alatt torténhet. 0-2 !
1: Lefutasi id6 1 — Sebességcsokkentés C1-02 hasznalataval.
13-06 Megrek.ed.es eII(’enl védelem Bedllitja az.t az arameross’eg-szm.te'f, amelynél futds kézben 30-150 <1> <1>
szintje futas alatt beavatkozik a megrekedés elleni védelem.
Automatikus csokkentés funk- | O: Letiltva
L3-23 Cio kivalasztasa megrekedés 1: Engedélyezve 0,1 0
elleni védelemhez futds kozben
L3-11 ov elnyomas funkcio o Letlltva’ 0,1 0
1: Engedélyezve
. R . Megadhato az a DC fesziiltségszint, amelyet a tulfeszlltség
Tdlfesziltség elnyomas és elnyomas és az intelligens lefutds alatti megrekedés véde-
L3-17 lefutdsi megrekedés kivant ¥ ! e . 5 150-400 <1> 370V <1><2>
R lem funkcidk tartanak regenerativ izemben. L3-04 = 2 kell
feszultségszintje e
beallitani
A tulfesziiltség elnyomashoz, megrekedés elleni védelem-
DC busz fesziiltsée erésités hez és a kinetikus energia visszatdplaldshoz hasznalt korrek-
L3-20 beélll’tésag cids tényezd. Normal esetben nem sziikséges allitani. Ha OV 0.00-5.00 1.00
vagy UV1 hiba fordul el§ KEB funkcié alatt, 0.1 létékkel
novelje az értéket.
A lefutasi meredekség szamitashoz haszndlt ersitési ténye-
Felfutas / lefutés korrekcios 26, amely a DC busz feszliltség szinten tartasahoz sziiksé-
L3-21 ténvezd ges. Normal esetben nem szlikséges 4llitani. Ha tuldram 0.00-200.00 1.00 <1>
4 vagy tulfeszlltség hiba Iép fel kinetikus energia visszatapla-
lasos tizemben, novelje az értéket 1.0 lépéssel
A terheletlen motor gyorsitasi ideje, amely alatt a névleges 02-04-t6l, E2-11-
L3-24 Uresjérati motor gyorsulasi id6 | nyomatékaval eléje a maximum sebességet. 0.001-10.000 t6l és E5-01-t6l
fugg
L3-25 Terhelés tehetetlenségi ardnya | A motor forgoérész és a terhelés kozotti inercia aranya 0.0-1000.0 1.0
L4 csoport: Sebesség megallapodas észlelés
Sebessée megdllapodas észle- A frekvencia érzékelés szintje és hiszterézise adhatd meg.
L4-01 g Mega“ap H2-02 - H2-05 frekvencia érzékelési jelzésekhez tartozo 0.0-400.0 Hz 0.0 Hz
Iési szintje .
értékek.
Sebessée megdllapodas észle- A frekvencia érzékelés szintje és hiszterézise adhatd meg.
L4-02 g . g, p’ H2-02 - H2-05 frekvencia érzékelési jelzésekhez tartozo 0.0-20.0 Hz 2.0 Hz
lési szélessége -
értékek.
Sebessée megallapodas észle- A frekvencia érzékelés szintje és hiszterézise adhatd meg.
14-03 g megatap H2-13 - H2-16 frekvencia érzékelési jelzésekhez tartozé 0.0-400.0 Hz 0.0 Hz
lés szintje "
értékek.
Sebessée megallapodas észle- A frekvencia érzékelés szintje és hiszterézise adhatd meg.
L4-04 € megatiape H2-13 - H2-16 frekvencia érzékelési jelzésekhez tartozé 0.0-20.0 Hz 2.0 Hz
lési szélessége -
értékek.
Meghatérozza au inverter miikddését, amennyiben a frek-
Frekvencia alapiel vesztés vencia alapjel 90%-nal nagyobb értékben csokken le 400ms
L4-05 e szjmt_e id6 alatt: 0,1 0
) 0: Motor ledll
1: Tovabb futas a az L4-06-ban beallitott sebességgel
Kimeneti frekvencia alapiel Az itt bedllitott szazalékos érték hatarozza meg a alapjel
L4-06 ) M szakadaskor alkalmazott sebességet. A L4-05 = 1 esetén a 0.0-100.0% 80.0%
szakadaskor PN S .
szakadas el6tti alapjelbdl kalkulal.
Sebesség megdéllapodas észle- 0: BaseBlock alatt nem érzékel
L4-07 L . 01 0
1és kivdlasztasa 1: Mindig érzékel
Meghatdrozza, hogy a lagyindité kimenet vagy a motor
. s - becsiilt fordulatszama sebesség megéllapodast eredmé-
Sebesség egyezés észlelési
L4-08 felételei nyez. 0,1 0
0: Sebesség egyezés a lagyindito kimenettel
1: Frekvencia alapjel egyezés a motor sebességgel
www.iramko.com vezerles@iramko.com 37
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L5 csoport: Automatikus hibatorlés és djraindulas

L5-01

Automatikus Ujrainditasok
szama

Az automatikus Gjrainditasi funkcié a miikodés
kozben fellépd hibak utdan mikodik. (GF, LF, OC, OV,
PF, PUF, RH, RR, OL1, OL2, OL3, OL4, UV1) Az aldbbi
esetekben az automatikus Ujrainditasok szamlalasa
nullazédik:

- A frekvenciavalté legaldbb 10 percig hiba nélkil
folyamatosan muikddik a legutébbi automatikus
Ujrainditas utan

- A frekvenciavalté tapfesziiltsége megszakad

- Hibatérlé bemenet aktiv

Figyelmeztetés:

Ezt a funkcidt csak kiilondsen indokolt esetben
hasznalja, mert az automatikus Ujrainditdsok a
frekvenciavalté meghibdsodasat okozhatjak!

0-10

L5-02

Automatikus Ujrainditas jelzés
kivalasztas hiba esetén

Beallithatd hogy ha a hibajel-kimenet az
Ujrainditasi kisérletek alatt (H2-00 = E):
0= Ne adjon hibajelzést

1= Adjon hibajelzést

0,1

L5-04

Visszaallitasi idSintervallum
hiba esetén

Hibat kdvet6 automatikus Ujrainditasok kozotti
vdarakozasi id6, L5-05 = 1 esetén érvényes.

0.5-600.0 sec

10.0 sec

L5-05

Visszaallitasi muvelet kivalasz-
tasa hiba esetén

Az Ujrainditasi szamlalé miikodési mddja :

0: Folyamatos Ujrainditasi kisérlet, a szamlalé értéke
sikeres Ujrainditds utdn novekszik.

1: A L5-04-ben megadott id6kozonként megkisérli az
Ujrainditast, minden prébalkozéas noveli a szamlalo
értékét.

0,1

L6 csoport: Nyomaték érzékelés

L6-01/L6-04

Nyomatékérzékelési mod kiva-
lasztasa 1/2

Magas/alacsony nyomaték figyelés és jelzés funkcio
beallitas, digitalis kimenetekkel 6sszekapcsolhatd
jelzések

0: Nyomatékfigyelés kikapcsolva

1: OL3 magas nyomaték - frekvencia=alapjel - csak
figyelmeztetés - miikodés folyamatos

2: OL3 magas nyomaték - teljes futas alatt - csak
figyelmeztetés - miikodés folyamatos

3: OL3 magas nyomaték - frekvencia=alapjel - hiba-
jelzés - szabad kifutassal megall

4: OL3 magas nyomaték - teljes futds alatt - hibajel-
zés - szabad kifutassal megall

5: UL3 alacsony nyomaték - frekvencia=alapjel - csak
figyelmeztetés - miikodés folyamatos

6: UL3 alacsony nyomaték - teljes futas alatt - csak
figyelmeztetés - miikodés folyamatos

7: UL3 alacsony nyomaték - frekvencia=alapjel -
hibajelzés - szabad kifutassal megall

8: UL3 alacsony nyomaték - teljes futas alatt - hiba-
jelzés - szabad kifutassal megall

0-8

L6-02

Nyomatékérzékelés szintje 1

A OL3/UL3 jelzésekhez tartozé nyomaték szézalékos
értéke

0-300%

150%

L6-05

Nyomatékérzékelés szintje 2

A OL4/UL4 jelzésekhez tartozé nyomaték szdzalékos
értéke

0-300%

150%

L6-03

Nyomatékérzékelés ideje 1

A OL3/UL3 jelzésekhez tartoz6 megszélaldsi id6

0.0-10.0 sec

0.1 sec

L6-06

Nyomatékérzékelés ideje 2

A OL4/UL4 jelzésekhez tartozé megszolalasi id6

0.0-10.0 sec

0.1 sec

L6-08

Mechanikai gyenglilés érzéke-
lése

0: Letiltva

1: Folyamatos miikodés, ha a sebesség nagyobb,
mint L6-09-nél (jelzett) - Riasztas

2: Folyamatos m(ik6dés, ha a sebesség nagyobb,
mint L6-09-nél - Riasztas

3: Leallas, ha a motor sebessége nagyobb, mint L6-
09-nél (jelzett)

4: Ledllas, ha a motor sebessége nagyobb, mint L6-
09-nél

5: Folyamatos m(ik&dés, ha a sebesség alacsonyabb,
mint L6-09-nél (jelzett) - Riasztas

6: Folyamatos m(ikodés, ha a sebesség alacsonyabb,
mint L6-09-nél - Riasztas

7: Leallas, ha a motor sebessége alacsonyabb, mint
L6-09-nél (jelzett)

8: Leallas, ha a motor sebessége alacsonyabb, mint
L6-09-nél

L6-09

Kritikus mechanikai nyomaték
érzékelés bekapcsolasi frekven-
cia

Beallitja a sebesség szintjét, amely meghatarozza a
mechanikai gyengulés érzékelésének sebesség
tartomanyat.

-110.0-110.05

110%

L6-10

Kritikus mechanikai nyomaték
detektalds jelzés késleltetés

A kritikus mechanikai nyomaték figyelmeztetés
megszolalasi késleltetése

0.0-10.0 sec

0.1 sec

L6-11

Kritikus mechanikai nyomaték
detektalds inditasi ideje

Kritikus mechanikai nyomaték figyelés inditdsara
szolgdlo mikodési id6 (U4-01)

0-65535 6ra

0 d6ra
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L7 csoport: Nyomatékkorlatok

L7-01

Nyomatékkorlat el6re irdnyban

L7-02

Nyomatékkorlat hatra irdnyban

L7-03

Regenerativ nyomatékkorlat
el6re iranyban

L7-04

Regenerativ nyomatékkorlat
hatra iranyban

A motor altal Iétrehozott legnagyobb nyomaték
korlatja, négy kvadransban fuggetleniil allithatd. A
motor névleges nyomatékanak szazaléka adhaté
meg

0-300%

200%

0-300%

200%

0-300%

200%

0-300%

200%

L7-06

Nyomatékkorlat szabdlyzé
integraldsi ideje

A nyomatékszabalyzé éltal hasznalt integralasi
(késleltetési) id6

5-10000 ms

200 ms

L7-07

Nyomatékkorlat prioritas gyor-
sitas / lassitas kézben

0: A bedllitott sebesség eléréséig a gyorsulasnak van
prioritdsa

1: A nyomaték korlatozasnak van prioritasa. A mo-
tor esetleg nem tudja elérni a kivant sebességet

0,1

L8 csoport: Hardver védelem

L8-01

Belsd fékellenallas védelem

Az inverter h(it6bordajara szerelt fékellendllas (ERF-
150W)J) tdlmelegedés védelme:

0: Kikapcsolva

1: Bekapcsolva

Ez a paraméter az inverter fékchopper mikodését
nem kapcsolja ki vagy be.

0,1

L8-02

Tulmelegedési riasztds szint

Ha a hiitéborda hémérséklete eléri az itt bealli-
tottat, az inverter tulmelegedés (OH) figyelmezte-
tést ad.

50-130°C

Mérettdl fugg

L8-03

Tulmelegedés elGriasztas

Ha az inverter tulmelegedés figyelmeztetés allapot-
ban van, a kovetkezé m(ikodési médok kozil va-
laszthat:

0: Sebességcsokkentéssel leall a megadott lefutdsi
id6

szerint

1: Szabad kifutdssal leall.

2: Gyors ledllds (C1-09-ben beallitott id§ szerint)

3: Csak hibajelzés, a motor tovabb fut

4: Csokkentett sebességgel tovabb fut a motor a L8-
19-ben bedllitott szerint

L8-19

Frekvencia csékkenési arany
oH elGriasztds alatt

Tulmelegedés figyelmeztetés esetén alkalmazott
kimeneti frekvencia csokkentés mértéke

0.1-0.9

0.8

L8-05

Bemeneti fazishiba figyelés

Bemeneti fazishiba érzékelésének aktivalasa.
0: Tiltva
1: Engedélyezve

0,1

L8-07

Kimeneti fazishiba figyelés

0: Tiltva

1: Engedélyezve - egy fazis hidnya esetén

2: Engedélyezve - kett6 fazis hianya esetén

5% inverter névleges aram esetén a fazishiba aktiva-
I6dik. Tul kicsi motor esetén ezért érdemes a fazishi-
ba figyelést kikapcsolni

0-2

L8-09

Kimeneti foldzarlat figyelés

Foldzarlat hiba figyelés
0: Tiltva
1: Engedélyezve

0,1

L8-10

Hitéventilator miikodési méd

0: Ventilator bekapcsolds start parancsra - kikapcso-
Ids megdllas utan L8-11-ben beallitott id6 elteltével
1: Ventildtor mindig bekapcsolva

0,1

L8-11

Hitéventilator késleltetett
kikapcsolasa

Ha L8-10=0 az itt beallitott id6 elteltével kapcsol ki a
hiitéborda ventildtor a motor megallasa utan

0-300 sec

60 sec

L8-12

Kornyezeti h6mérséklet bealli-
tasa

A kérnyezeti h6mérséklet bedllitdsa befolyasolja a
inverter tulterhelési (OL2)védelem szintjét. Allitsa
be a kozvetlen hiit6levegé h6mérsékletét!

-10-+50°C

40°C

L8-15

0OI2 karakterisztika alacsony
sebességen

Inverter tulterhelés (OL2) védelmi szint korrekcio
alacsony frekvencian

0: 6 Hz alatt a nincs védelmi szint csékkenés

1: 6 Hz alatt a védelmim szint csokkentése. Alacso-
nyabb dramérték alatt szélal meg az OL2 hiba. 0 Hz
esetén a korlat érték 50%.

0,1

L8-18

Szoftveres aramkorlat figyelés

Szoftveres aramkorlat figyelés

0: Tiltva

1: Engedélyezve

Normal esetben valtoztatds nem sziikséges

0,1

<1>

L8-29

Aram kiegyenlit6 rendszer
(LF2)

0: Letiltva
2: Engedélyezve

0,1

L8-35

Telepitési mod kivalasztas

Valassza ki, milyen beépitési helyzetbe keriil a frek-

venciavalto

0: Normal telepités, minden oldalrdl szell6zik

1: Egymas mellé telepités, a tetéburkold eltavolita-

saval

2: Normal telepités NEMA 1 tipus esetén

3: Hiit6borda nélkili / hiit6borda a szekrényen kiviil
torténdé

elhelyezéssel

0-3

02-04-t6l fligg
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Vivéfrekvencia csokkentés

A teljesitményelektronika védelme érdekében ala-
csony kimeneti frekvencian a viv6frekvencia csok-
kentheté

L8-38 alacsony frekvencian 0: Tiltva 0-2 02-04-16 fligg
1: Engedélyezve 6 Hz alatt
2: Engedélyezve az egész sebesség tartomdanyban
A csokkentett vivéfrekvencia feltételeinek megsz(-
nése utan az itt bedllitott ideig még tartja az alacso-
L8-40 Csokkentett Y'Y?fEEkVE“C'a nyabb értéket, miel6tt visszadll a normal vivéfrek- 0.00 vagy 2.00 sec 0.50 sec
tartasi id6 vencia. 0.00 érték esetén a nincs alacsony vivéfrek-
vencia tartas a feltételek megsziinése utan
Beadllithatd, hogy a hajtds 150% névleges inverter
aram elérésekor figyelmeztessen
1841 R|as%tas klvtjlaslztasa rlnagas 0: Nincs ﬁgyelm’eztet"és" - ) oy 0,1 0
aramerosseg eseten 1: Figyelmeztetés m(ikodik (figyelmeztetés a digita-
lis kimeneten is)
L L Megadja az Sto érzékelési szintjét a motor névleges ) .
L8-51 STo hiba észlelési szintje aramanak szazalékaban. 0.0-150.0% 0.0%
0: Letiltva
L8-54 STo eltérés észlelése 1: Engedélyezve 0,1 1
Megrekedés elleni védelem Bedllitja az id6t, amely lehet6vé teszi a megrekedés
L8-56 gyorsitas kézben folyamatos elleni védelem mikodését felfutas kozben a folya- 100-5000 ms 5000 ms
mikodés alatt matos miikodés érdekében.
Megrekedés elleni védelem Beadllitjia a megrekedés elleni védelem szamat felfu-
L8-57 életbe lépésének szama gyorsi- | tés kdzben sebességegyezés el6tt 1-10 10
tas alatt
n1 csoport: Lengés elleni védelem
Alacsony terhelési szintnél el6forduld lengés kik-
szObolésére szolgald szabalyzd kor
0: Kikapcsolva
n1-01 Lengés elleni védelem 1: Bekapcsolva 01 1
Ha gyors reakci sziikséges, kapcsolja ki a lengés
elleni védelmet
Lengés elleni védelem erGsitési tényezGje
Ha a motor vibracid |ép fel alacsony terhelésnél és
n1-01=1, novelje az erdsitést 0.1 lépésekkel, amig a
n1-02 Lengés ellen} vedgl_em erGsitési Yibréc’ié megsfﬁnik. Amenr'1yi|':>en a motor megreked 0.00-2.50 1.00
tenyezoje indulaskor, csokkentse az értéket 0.1 lépésekkel,
ameddig a beragadds megsziinik. Normal esetben a
véltoztatas nem sziikséges
. Sos iy Lengés elleni védelem idGallanddja. Normal esetben
Lengés elleni védelem idGallan- .
n1-03 déja a véltoztatds nem sziikséges 0-500 ms 02-04-t6l fugg
) ) Lengés elleni védelem erGsitési tényezGje hatrame-
n1-05 Le“ges e”f_n' V?d6|em erositesi | netben. Amennyiben 0 értéket allit be, a n1-02-ben 0.00-2.50 0.00
tényez6je hatramenetben bedllitott érték aktivalodik hatramenetben is.
n2 csoport: Automatikus frekvencia szabalyozas
Automatikus frekvencia szabalyozas erésitési ténye-
z6 nyilt hurkd vektorszabalyozasban.
Ha a motor fordulatszam leng, ndvelje az értéket
Belsd . (V26 erdsi- "y i h
2-01 elsé sebess’eg szabalyzé erési 0.05 lépésekkel, a'r’mg a I?nge? megszumlf. ) 0.00-10.00 <1>
tés (AFR) Ha a motor reakcidja a valtozasokra lassu, csdkkent-
se az értéket.
Normal esetben nem sziikséges valtoztatni.
Automatikus frekvencia szabalyozas integralasi ideje
n3-02 Belsé sebesség’ szabalyz6 iddal- | nyilt h}Jrku vektorszabél}/ozésban.‘ . 0-2000 ms 50 ms
landé (AFR) Normal esetben nem sziikséges valtoztatni.
Automatikus frekvencia szabalyozas 2. integralasi
ideje nyilt hurkd vektorszabdlyozasban.
Belsé sebesséa szabalvz idsal Novelje az értéket, ha hirtelen terhelés csokkenés-
n2-03 g ¥ kor tulfesziiltség (OV) 1ép fel, vagy a motor megsza- 0-2000 ms 750 ms
lando 2 (AFR) X .
lad hirtelen felfuttataskor.
Normal esetben nem sziikséges valtoztatni.
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n3 csoport: Nagy szlip(i fékezés

n3-01

Nagy szlip(i fékezési mod se-
bességcsokkentési lépték

A nagy szlipl fékezési mod sebességcsokkentési
|éptéke. Ha fékezés kozben tulfesziltség Iép fel (OV)
az érték novelésével a hiba elkerilhetd

1-20%

5%

n3-02

Nagy szlipl fékezési méd aram-
korlat

A nagy szlip(i fékezési mdd aramkorlatja. Nagyobb
érték beadllitasdval a motor nagyobb fékez6nyoma-
tékot tud létrehozni. Vigyazat, a motor ilyenkor
tulmelegedhet.

100-200%

150%

n3-03

Nagy szlipUi fékezési mod se-
bességtartasi ideje leallaskor

Beallithatd az az id6tartam, amely ideig a motor a
minimum frekvencidn (E1-09) jar a fékezés befejezé-
sekor. Nagy inercia lefékezésekor a motor tengely
még foroghat, ezt hosszabb id§ beallitasival csok-
kenthetjuk.

0.0-10.0 sec

1.0 sec

n3-04

Nagy szlip fékezési maod tul-
terhelésiid6

Id6késleltetés, amely nagy szlipl fékezéskor a OL7
tulterhelés hibajelzést késlelteti, amennyiben a
motorfrekvencia nem csokken a fékezés alatt. Nor-
mal esetben valtoztatds nem sziikséges.

30-1200 sec

40 sec

n3-13

Tulgerjesztett fékezés erdsitési
tényezdje

Korrekcios tényez8, amellyel a tulgerjesztés idején a
a motorra jutd V/F karakterisztikdit megemeli az
inverter. A fékezés végén, vagy ujragyorsitaskor
visszatér a normal motorvezérlési értékre. A fékezé-
si hatds javitdsa érdekében a beadllitast megemelhe-
t6

1.00-1.40

n3-21

Nagy szlipti fékezési mod
tuldram elnyomads szintje

Ha a nagy szlip(i fékezés kdzben tuldram vagy tulfe-
sziltség hiba jelentkezik, csokkentse az elnyomasi
értéket. Az inverter néveleges aramat szazalékaban
kell megadni

0-150%

100%

n3-23

Tulgerjesztett mdvelet vélasz-
tas

0: Tiltva
1: Engedélyezve csak el6re irdnyban
2: Engedélyezve csak hatra irdnyban

0-2

n6 csoport: Motor tekercsellenallas online monitorozasa

n6-01

Motor tekercsellenallas folya-
matos mérése

A motor tekercsellenallds folyamatos mérése lehe-
t6vé teszi a motorszabdlyozas automatikus hangola-
sat a h6mérséklet valtozas fliggvényében

0: Tiltva

1: Engedélyezve

0,1

n8 csoport: PM motor szabal

yozasi paraméterek

n8-45

Belsd sebesség szabalyzo erGsi-
tés

PM Motor Automatikus frekvencia szabdlyozas
erdsitési tényezd nyilt hurkd vektorszabalyozasban.
Ha a motor fordulatszam leng, novelje az értéket
0.05 Iépésekkel, amig a lengés megszlinik.

Ha a motor reakcidja a valtozdsokra lassu, csokkent-
se az értéket.

Normal esetben nem sziikséges valtoztatni.

0.00-10.00

0.80

n8-47

Behuzo aramszabalyzé idGal-
landd

A behuz6 dram szabalyzé id6allandéja. Ugy allitsa
be, hogy a gyarto altal megadott érték egyezzen
meg az aktualis értékkel. Csokkentse az értéket, ha
a motor oszcillal.

Novelje az értéket, ha a motor reakcidja lassu, vagy
ha lassan éri el az aramérték a megadott behuzasi
aramot

0.0-100.0 sec

5.0 sec

n8-48

Behlzd aram értéke

Terheletlen motor beh(z6 drama, az az dram, amely
a névleges sebességig gyorsitja az ires motort. A
motor névleges aramdanak szazalékaban kell megad-
ni. Novelje az értéket, amennyiben a motor fordu-
latszama leng a névleges koril

<1>

E5-01-t6l figg

n8-49

Terhelési aram értéke

A motor magnesezd arama energiatakarékos tizem-
mddhoz

<1>

E5-01-t6l fugg

n8-50

Magas terhelés aram szintje

Az a terhelési szint, amelyen a nagy hatasfoku sza-
balyozas bekapcsol

50-255%

80%

n8-51

Feszlltég hibakompenzacio
idGallanddja

A motor névleges aramanak szazalékaban megadha-
6 terhelt behuzé dram a gyorsitasi szakaszban.
Nagy inditdsi nyomaték eléréséhez allitsa magas
értékre

0-200%

E5-01-t6l fugg

n8-54

Fesziltségkompenzacié id6al-
landé

Fesziltségeltérés kompenzaciot a kovetkez&képpen
kell bedllitani

- ha alacsony sebességnél vagy hirtelen terhelés
véltozaskor leng a motor, novelje az értéket 0.1
|épésekkel, vagy tiltsa le a kompenzaciot n8-45=0
beallitassal

- ha a motor oszcillal indulaskor, névelje az értéket
0.1 Iépésekkel

0.00-10.00

1.00

n8-55

Motor/Teher inercia aranya

A motor és a terhelés kozotti inercia arany
0: kisebb, mint 1:10

1:1:10 és 1:30 kozotti

2:1:30 és 1:50 kozotti

3: nagyobb mint 1:50

0-3
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Kimeneti fesziltség hatarérté-

A kimeneti fesziiltség korlatja. Normal esetben

n8-62 . . L 0.0-230.0 Vac <1> 200 Vac<1>
ke véltoztatas nem sziikséges
Kimeneti fesziiltség limit eme- Beallitja a kimeneti fesziiltség hatarértékéhez tarto-
n8-63 lése 1 26 erésitést 0.01-nyi egységekben. Normal esetben 0.00-100.00 1.00
nincs sziikség a gyari érték megvaltoztatasara
Kimeneti fesziiltség limit eme- Beallitja a kimeneti fesziiltség hatarértékéhez tarto-
n8-68 lése 2 26 erésitést 0.01-nyi egységekben. Normal esetben 0.50-1.50 0.95
nincs sziikség a gyari érték megvaltoztatdsara
n8-65 0.00-10.00 1.50
n8-74 Kis terhelés aramszintje Bedllitja a behuz6 dramhoz (n8-48) haszndlt terhelé- | o5 ooc g 50.0%
si dramot (g-tengely aram).
n8-75 Kozepes dramszint B.eléllitja a behuzé éra]mhoz (n8-78) hasznalt terhelé- 0.0-250.0% <1> 50.0%
si dramot (g-tengely aram).
n8-76 d-tengelY éraj'nlkéy{ftlsoléjéhoz A’Iulétere.sztt'i szt'jr’c'it é|!ft be ? (?-ter’\gely éram alapje- 0-5000 ms 200 ms
tartozé sz(ir6 id6allandd Iéhez a hirtelen valtozas keriilése érdekében.
Beallitja a d-tengely dramhoz (n8-49) hasznalt ter-
n8-77 helési aramot (g-tengely aram) nagy hatékonysagu 0.0-250.0% <1> 90.0%
mikodés kézben.
n8-78 -200.0%-200.0% 0.0%
n8-87 Kimeneti f(?slzultsélg hatdrérték 0,1 0
kivéalasztdsa
ng-88 Kimeneti feszultsCg hatarartel 0-400% 400%
jelenlegi szintre valo atvaltasa
Meghatdrozza az dramszint hiszterézisét a kimeneti
n8-89 feszU’Its’,é’g hatéar sorre’ndjének’ kapclsolésél'joz. o 0-[n8-88] 3%
A bedllitds a motor névleges aramanak szdzalékaban
torténik
Beallitja a sebesség szintet a kimeneti fesziiltség
n8-90 KimeneFi feszi]lt§ég hatérhf)z haté.r sorreerjének‘ kapcsoléﬁéholz. A lbelélll'tés"a ] 0-200% 20%
tartozd sebesség kapcsold maximum kimeneti frekvencia szazalékaban torté-
nik (E1-04)
n8-91 Kim’enl-::zti"feszijlts(?g hatér]ve- 200-0% 50%
zérl6hoz tartozd Id hatar
o1 csoport: Kijelzések beallitasai
A felhasznalo altal definidlt kijelzési érték. Amennyi-
ben az 01-02=5, bekapcsolaskor ez a kijelzés jelenik
L Ui s . meg automatikusan. 104-810 (U1-04 -
01-01 Hajtasmdd kijelzés kivalasztas Beallitds: megjelend kijelzés listaja megegyezik a U_ U8-(10) 106 (U1-06)
-__monitor paraméterek utolsé 3 karakterével. Pl:
teljesitmény kijelzés bedllitdsa: 01-01=108 (U1-08)
A bekapcsolaskor automatikusan megjelend kijelzés
beallitésa:
01-02 Bekapcsolasi ki’jelzés kivalasz- ; Elrgf‘;//e:;tla:aalapjel 15 1
tas 3: Kimend frekvencia
4: Kimen dram
5: Felhasznaldi kijelezés (01-01 -ben bedllitott)
A kijelz6n megjelend mértékegység beallitasa:
0: Hz
01-03 Digitalis kijelzési egység kiva- 1: % (100% = E1-04) 03 0
lasztas 2: RPM (motor p6lusszam bedllitasa sziikséges)
3: Felhasznalo altal definialt skala, 01-10/11 bealli-
tas sziikséges
Ha 01-03= 3, az 01-10-ben bedllitott érték a maxi-
01-10 Egyedi kijelzés skalazas malis sebesség esetén kijelzett érték, az 01-11-ben a 1-60000 01-03-tdl figg
tizedes pont helyét kell megadni
01-11 Egyedi kijelzés tizedespont 0-3 01-03-t6l fiigg
helye
02 csoport: Kezel6egység funkcio beallitasok
, 0: Letiltva
02-01 LO/RE gomb kezelése 1: Engedélyezve 0,1 1
02-02 STOP gomb kezelése o: Lehltva] 0,1 1
1: Engedélyezve
Az aktualisan bedllitott paraméterek elmentése
alapértelmezett bedllitasként. Az érték visszadll 0- ra
a beallitas utan:
L. ; 0: nincs mentés
02-03 FelhasznaI0|'pa'rameterek 1: a paraméterkészlet mentése alapértelmezett- 0-2 0
alapértéke ként, legkozelebbi inicializalaskor a mentett készlet
aktivalodik
2: az elmentett alapértelmezett torlése, legkozeleb-
bi inicializalaskor a gyari készlet aktivalodik
A készllékben tarolt teljesitményadat és a hozza
02-04 Teljesitménykod beallitas ti\rtlozé gyari motor‘ beéllita’solk }/éltf)ztatésal. Vezér- ) Hajté Téretétc’il
I6kartya csere esetén be kell llitani. Normal eset- flgg
ben a véltoztatas nem sziikséges.
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02-05

Alapjel elfogadas feltétele
kezel&felliletrél

KezelSpanelrdl torténd alapjel megadas esetén az
adat elfogadasa:

0: ENTER gomb megnyomasa utan

1: ENTER gomb megnyomasa nélkil az alapjel valto-
zik

02-06

M(ikodési mad kezel6feliilet
eltavolitasa esetén

KezelGpanelrdl torténd vezérlés esetén (LOCAL)

0: a kezel6panel eltdvolitasa utan a motor tovabb
forog

1: a kezel6panel eltavolitasa utdn a motor megall és
OPR hiba generalddik

0,1

02-07

Bekapcsolasi motorirany vezér-
1és kozben

KezelSpanelrdl torténd vezérlés esetén az alap
forgdsirany

0: megegyezik a hajtas alap forgasiranyaval

1: forditott forgasirany

0,1

03 csoport: Masolas funkcio

03-01

Médsolasi funkcid kivalasztas

LCD kijelz6vel végezhetd el a paraméter masolads
funkcio

0: Normal m(ikodés

1: Olvasas (Inverterb8l programozoé-konzolba

2: Masolas (Programozé-konzolbdl inverterbe)
3: Ellen8rzés (Osszehasonlitas)

0,1

03-02

Madsolas engedélyezése

0: Letiltva
1: Engedélyezve

04 csoport: Monitor karban:

tartasi beallitasai

04-01

Uzeméra szamlalé korrekcid

Uzeméra szamlalé kezdeti értékét lehet beallitani
10 6rakban.

0-9999

04-02

Uzeméra szamlalé inditasi méd

0: Uzeméra szamlalé bekapcsolasnal indul
1: Uzeméra szamlalé akkor indul, ha a motorkime-
net aktiv

0,1

04-03

Hitéventilator Gzemora vissza-
allitas

Hitéventilator Gzemdra nullazas, U4-03 paraméter
értéke nullazodik

0: Nincs nullazas

1: Nulldzas

0-9999

04-05

Kapacitds telep tizemdra vissza-
allitas

Kapacitastelep elhaszndléddas szamlalé nulldzas. U4-
05 torlédik

0: Nincs nullazas

1: Nulldzas

0-150%

0%

04-07

LagytoltSkor tzemodra visszaal-
litds

Lagytoltkor elhaszndlodds szamlald nullazas. U4-06
0: Nincs nulldzas
1: Nulldzas

0-150%

0%

04-09

IGBT elhasznaldédas jelz6 vissza-
allitas

IGBT elhasznalédas szamlalé nullazas. U4-07
0: Nincs nullazas
1: Nulldzas

0-150%

0%

04-11

U2 és U3 inicializalasa

Beallithatd, hogy a hajtas inicializalasakor a hibame-
méria (U2, U3 csoport) torl6djon

0: A hibamemoria tartalma megmarad

1: A hibamemoria tartalma torlédik

0,1

04-12

kWh kijelzé inicializalasa

Beallithatd, hogy a hajtas inicializaldsakor a kWh
szamlalé torlédjon (U4-10/11)

0: A kWh szamlalé tartalma megmarad

1: A kWh szamlalé tartalma torl6dik

0,1

04-13

Futtatdsi parancs szamlalé
visszaallitdsa

Beallithatd, hogy a hajtas inicializalasakor a inditas-
szamlalé torl6djon (U4-02)

0: A szamlalé tartalma megmarad

1: A szamlalé tartalma torl6dik

T1 csoport: Motor tuning

T1-00

Motor kivélasztas 1/2

Valassza ki, melyik motor mérését kivanja lefuttatni.
Ez a paraméter csak akkor jelenik meg, ha a digitalis
bemenetek valamelyikére a ,,2. motor kivalasztasa”
funkcié van programozva (H1-16)

1: 1. Motor (E1, E2 csoport)

2: 2. Motor (E3, E4 csoport)

1,2

T1-01

Autotuning médjanak kivalasz-
tasa

0: Forg6 autotuning
2: Csak tekercsellenallas
3: Forgd autotuning energiamegtakaritashoz.

0,2,3<1>

2,3

T1-02

Névleges teljesitmény

Beallitja a motor névleges teljesitményét [kW].

<1>

<3>

T1-03

Névleges fesziiltség

Beallitja a motor névleges fesziltségét. [V].

0.0-255.5

200.0V

T1-04

Névleges dramerGsség

Beallitja a motor névleges aramergsségét. [A]

10 - 200% inverter
dram

<3>

T1-05

Névleges fordulatszam

Beallitja a motor névleges frekvencidjat (Hz).

0.0 - 400.0

60.0 Hz

T1-06

Pélusok szama

Beallitja a motor pdlusszamat.

2-48

4

T1-07

Névleges fordulatszam

Beallitja a motor névleges fordulatszamat [ford./
perc].

0-24000

1750 r/min

T1-11

A motor vasvesztesége

Az energia megtakaritasi tényez6 megallapitasahoz
szilkséges vasveszteség.

0-65535

14w
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Paramé- Elnevezés Leiras Analég kimenet Mérték- Hexa
ter egység cim
U1 csoport: M(ikodési monitor
U1-01 Frekvencia alapjel [Hz] Eredé alapjel értéke 10 V: Max. frekvencia 0.01 Hz 40
U1-02 Kimeneti frekvencia [Hz] Aktualis kimeneti frekvencia. 01-03 éltal meghata- 10 V: Max. frekvencia 0.01 Hz a1
rozva
U1-03 Kimeneti daramerGsség [A] Aktudlis kimeneti aram 10 V: Inverter névleges aram 0.01A 42
U1-05 Motorsebesség [Hz] A motor sebességét jelzi. 01-03 altal meghatarozva | 10 V: Max. sebesség 0.01 Hz 44
U1-06 Kimeneti fesziltség [VAC] Motorra jutd kimeneti fesziiltség 10 V: 20 Vrms (400 Vrms) 0.1V 45
U1-07 DC-busz fesziiltsége [VDC] DC buszon |év6 egyenfesziiltség 10 V: 400 V (800 V) 1V 46
U1-08 Kimeneti teljesitmény [kW] A kimeneti teljesitményt jelzi. 10 V: Hajtas névleges aram- 47
szintje (kW)
U1-09 Nyomatékreferencia [a motor Open Loop Vector (OLV) vezérlé belsé nyomatékre- 10 V: a motor névleges nyo- ) 48
névleges nyomatékanak %-a] ferencidjat jelzi matéka
U1-10 Digitalis bemenetek allapota A bemeneti terminal statuszt jelzi. Nincs hozzarendelt érték ) 49
Ul-11 Digitalis kimenetek allapota A kimeneti terminal statuszt jelzi. Nincs hozzarendelt érték - 4A
U1-12 Frekvenciavalto allapota Ellenérzi a frekvenciavaltd allapotat Nincs hozzarendelt érték - 4B
U1-13 Al csatlakozd bemeneti szint- Al csatlakozé bemeneti szintjét jelzi: 100%, amikor 10 V: 100%
. 0.1% 4E
je a bemenet 10 V.
ul-14 A2 csatlakozd bemeneti szint- A2 csatlakozd bemeneti szintjét jelzi: 100%, amikor 10 V: 100% 0.1% aF
je a bemenet 10 V.
Ul-16 Lagyinditd kimenet A kimeneti frekvenciat jelzi rédmpaidével és S- 10 V: max. frekvencia
(frekvencia alapjel a fel/ gorbékkel. 0.01 Hz 53
lefutds utén)
U1-18 OPE hibaparaméter A MEMOBUS/Modbus hiba tartalmat jelzi. Nincs hozzarendelt érték - 61
u1-24 Impulzussorozat bemenet Az impulzussorozat bemeneti RP frekvencidjat jelzi. 32000 1 Hz 7D
frekvenciaja
U2 csoport: Hibakovetés
Monitor | Elnevezés Leirds Analdég kimenet Mérték- Hexa
egység cim
U2-01 Jelenlegi hiba A jelenlegi hibat jelzi Nincs hozzarendelt érték - 80
U2-02 El6z6 hiba Az el6z6 hibat jelzi Nincs hozzarendelt érték - 81
U2-03 Frekvencia alapjel az el6z6 A frekvencia alapjelet jelzi az el6z6 hibanal Nincs hozzarendelt érték
Qs 0.01 Hz 82
hibdnal
U2-04 Kimeneti frekvencia az el6z6 A kimeneti frekvenciat jelzi az el6z6 hibanal Nincs hozzarendelt érték
- 0.01 Hz 83
hibdnal
U2-05 Kimeneti aramer&sség az A kimeneti dramerGsséget jelzi az el6z8 hibanal Nincs hozzarendelt érték 84
el6z6 hibanal
U2-06 M’Ttorsebesség az el6z6 hiba- A motorsebességet jelzi az el6z6 hibanal Nincs hozzarendelt érték 0.01 Hz 85
nd
u2-07 Kimeneti fesziltség az el6z6 A kimeneti fesziiltséget jelzi az el6z6 hibanal Nincs hozzarendelt érték 01V 86
hibdnal )
U2-08 DC-busz feszlltsége az el6z6 A DC-busz fesziiltségét jelzi az el6z6 hibanal Nincs hozzarendelt érték v 37
hibanal
U2-09 Kimeneti teljesitmény az el6z6 | A kimeneti teljesitményt jelzi az el6z6 hibanal Nincs hozzarendelt érték 0.1 kW 88
hibdnal )
U2-10 Nyomatékreferencia az el6z6 A nyomatékreferenciat jelzi az el§z8 hibanal Nincs hozzarendelt érték 0.1% 89
hibanal )
U2-11 Digitdlis bemenetek allapota A digitalis bemenetek allapotat jelzi az el6z6 hiba- Nincs hozzarendelt érték
az el6z6 hibanal nal. (Ugy jelenik meg, mint U1-10-nél)
U2-12 Digitalis kimenetek allapota az | Digitalis kimenetek allapotat jelzi az el§z6 hibanal Nincs hozzarendelt érték ) 38
el6z6 hibanal (Ugyanazt az dllapotot jelzi, mint U1-11nél)
U2-13 Frekvenciavalto éllapota az A frekvenciavalto allapotat jelzi az el6z6 hibanal Nincs hozzarendelt érték ) 8c
el6z6 hibanal (Ugyanazt az allapotot jelzi, mint U1-12-nél)
u2-14 Osszesitett m(ikodési id6 Az 6sszesitett miikodési id6 értékét jelzi az el6z6 Nincs hozzarendelt érték 1H 3D
értéke az el6z6 hibanal hibanal
U2-15 Lagyinditd sebesség alapjele A lagyindito sebesség alapjelét jelzi az el6z6 hibanal | Nincs hozzarendelt érték 0.01% 7E0
az el6z6 hibanal )
U2-16 Motor q - tengelyi drama az A motor g-tengelyi dramat jelzi az el6z6 hibanal Nincs hozzarendelt érték
PP 0.10% 7E1
el6z6 hibanal
u2-17 Motor d — tengelyi arama az A motor d-tengelyi dramat jelzi az el6z6 hibanal Nincs hozzarendelt érték
PPN 0.10% 7E2
el6z6 hibanal
U3 csoport: Hibanaplé
U3-01- 90 (800), 91 (801), 92
U3-10 P . . . . T Nincs hozzaren- (802), 93 (803), 804,
Az els6 10 leggyakoribb hiba Az elsé 10 leggyakoribb hibat jelzi delt érték - 805, 806, 807, 808,
809
U3-11- 94 (80A), 95 (80B), 96
us-10 nggizzgsr'it;:h‘:;zg'd° 10 Az Bsszesitett izemidé 10 leggyakoribb hibajat jelzi Z';’I‘tczr';cé’izare” 1h (Zgﬁ"g%,(zﬁ'i”ﬁf’
813

*A hibanaplé nem rogrziti az aldbbi hibdkat: CPF0O, 01, 02, 03, UV1 és UV2.
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Digitalis be/
kimenetek Funkcio Leiras
funkcidja
Digitalis bemenetek funkcidinak kivalasztasa
3 Belsé referencia 1 Belsé referencia kivalasztas parancsok. A bemenetek kombindcidjat a d1 paramétercso-
4 Belsd referencia 2 portban leirtak alapjan kell kivalasztani.
5 Belsé referencia 3
6 Kuszasi referencia (JOG) (a sebesség alapjelnél Nyitva: aktualis alapjel forras aktiv
magasabb prioritast) Zarva: kuszasi sebesség kivalasztva a d1-17-ben beallitott szerint. A kiszési sebesség
parancs feliilirja az egyéb alapjeleket
7 Gyorsitasi/lassitasi id6 1 Vilt a gyorsitasi/lassitdsi id6 1-2 kozott.
F Nem hasznalt bemenet A bemenethez nincs funkcid rendelve, belsé monitorozas mikodik
14 Hibatorlés (Alaphelyzetbe allit, ha be van kap- Zarva: hibatorlés, amennyiben a hiba oka és a start parancs megsz(int
csolva)
20-2F Kilsé hiba bemenet; Bemeneti méd: NYT- nyitékontakt; ZT- zarékontakt
Zaréérintkez8/bontdérintkezd, Eszlelési mdd: 20: ZT — Folyamatos érzékelés — Ledllas sebességcsdkkenéssel
Allandé sebesség/teljes miikodés kozben 21: NYT — Folyamatos érzékelés — Leallas sebességcsokkenéssel
22: ZT — Futds kozben érzékelés — Leallas sebességcsokkenéssel
23: NYT — Futds kozben érzékelés — Leadllas sebességcsokkenéssel
24: ZT — Folyamatos érzékelés — Ledllas szabad kifutassal
25: NYT — Folyamatos érzékelés — Leallas szabad kifutassal
26: ZT — Futas kozben érzékelés — Ledllds szabad kifutdssal
27: NYT — Futas kozben érzékelés — Ledllds szabad kifutassal
28: ZT — Folyamatos érzékelés — Ledllas gyors-megallas rdmpaval
29: NYT — Folyamatos érzékelés — Leallas gyors-megallas rampaval
2A: ZT — Futas kozben érzékelés — Ledllas gyors-megallas rémpaval
2B: NYT — Futas kozben érzékelés — Ledllas gyors-megallas rampaval
2C: ZT — Folyamatos érzékelés — Csak figyelmeztetés, futds tovabb
2D: NYT - Folyamatos érzékelés — Csak figyelmeztetés, futds tovabb
2E: ZT — Futas kozben érzékelés — Csak figyelmeztetés, futas tovabb
2F: NYT — Futas kozben érzékelés — Csak figyelmeztetés, futas tovabb
Digitalis kimenetek funkcidinak kivalasztasa
0 Futas kozben Aktiv: start parancs megadva, vagy a kimeneten fesziltség van.
1 Nulla sebesség Aktiv: kimeneti frekvencia = 0.
2 Alapjel = kimend frekvencia 1 Aktiv: kimeneti frekvencia = frekvencia alapjel (t a hiszterézis bedllitasa L4-02-ig).
6 Inverter Gizemkész Aktiv: inverter bekapcsolva, nincs hibajelzés, hajtds médban van.
E Hiba Aktiv: hiba dllapotba kerilt az inverter (CPFOO és CPF 01-en kivdl).
F Nem hasznalt kimenet A kimenethez nincs funkcié rendelve, folyamatosan inaktiv llapot.
10 Kisebb hiba - figyelmeztetés Aktiv: figyelmeztetés dllapotba kerllt az inverter (barmilyen figyelmeztetés).

www.iramko.com

vezerles@iramko.com

45



https://www.iramko.com

Hajtas riasztasai, hibai

LED kijelz6 Hiba leirasa
bb baseblock
Ok Lehetséges megoldas
LED kijelz6 Hiba leirasa
Opcionalis kommunikacids hiba
A |étrejott kezdeti kommunikacids kapcsolat megsza-
bUS kadt.
A hozzarendelt futdsi parancs frekvencia utal az opcio-
nalis kartydra.
Ok Lehetséges megoldas

Kapcsolat megszakadt, vagy févezérlésnél megallt
kommunikacio.

EllenGrizze a hibds vezetékeket

Javitsa ki a vezetékeket.

Javitsa meg a foldi vezetékeket vagy ellenérizze a ka-
belek csatlakoztatasat.

Opcionalis kartya megsériilt.

Ha nincs probléma a vezetékeknél és a hiba tovabbra
is fennall, cserélje ki mas opcionalis kartyara.

Az opciondlis kartya nincs megfelel6en csatlakoztat-
va.

A csatlakozo csapok az opcionalis kartyan nem megfe-
leléen sorakoznak fel a csatlakozé csappal a meghaj-
ton.

Tegye vissza az opcionalis kartyat.

Adat hiba tortént a zaj miatt.

Ellendrizze a rendelkezésre 3all6 lehet&ségeket a zaj
csOkkentésére.

Prébalja meg csokkenteni a zajt a vezérld oldalon.

Hasznaljon tulfeszlltség elnyel6 magneses érintkezd-
ket vagy mas eszkdzt ami zavart okoz.

Hasznaljon Yaskawa altal ajanlott kabeleket vagy mas
tipusu arnyékolt vonalat.

Az arnyékolast foldelni kell a vezérl6 oldalan vagy a
hajtas bemeneti teljesitmény oldalon.

Minden kommunikdcids eszkdznek a vezetékét kiilon
kell valasztani a hajtds bemeneti teljesitmény vona-
14bal.

Telepitsen egy EMC sz(ir6t a hajtas bemeneti oldalan.

LED kijelz6 Hiba leirasa
Soros kommunikacio hiba
CALL
Ok Lehetséges megoldas

Kommunikacios kabelezés hibas, van rovidzarlat,
vagy valami nem megfelel6en csatlakozik.

Ellendrizze a kabelezési hibakat.
Javitsa ki a vezetékeket.
Helyezze vissza a meglazult vezetékeket.

Programozasi hiba a mester oldalon.

Ellendrizze a kommunikaciét inditasnal és a helyes
programozasi hibakat.

Kommunikacids aramkor sérilt.

Végezzen egy 6ndiagnosztikai ellen&rzést.
Cserélje ki a hajtast, ha a hiba tovabbra is fennall.

A terminal ellendllads bedllitasa helytelen.

Helyezze a DIP kapcsolét S2 bekapcsold allasba.
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LED kijelz6 Hiba leirasa
MEMOBUS/Modbus kommunikacids hiba
CE Ellen6rz6 adatok nem érkeztek meg megfelel6en 2mp-
ig.
Ok Lehetséges megoldas

Adathiba tortént a zaj miatt.

Ellendrizze a rendelkezésre 4ll6 lehet8ségeket a zaj
hatdsainak csokkentésére.

Csokkentse a zajt a vezérl§ oldalon.

Hasznaljon tulfesziltség elnyel6 magneses érintke-
z6ket vagy mas eszkdzt ami zavart okoz.

Hasznaljon Yaskawa dltal ajanlott kabeleket vagy
mas tipusu arnyékolt vonalat.

Telepitsen egy EMC sz(ir6t a hajtas bemeneti olda-
lan.

Kommunikacids protokoll nem kompatibilis.

Ellendrizze a H5- paraméter- beallitdsokat, valamint a
protokoll beallitast a vezérlében.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy a beallitasok kompatibili-
sek.

A CE — érzékelési id6 (H5-09) beallitasa rovidebb,
mint a sziikséges id6 a kommunikacios ciklus sorkeri-
lésére.

Ellenérizze a PLC-t.
Modositsa a szoftver beallitasait a PLC-n.
Allitson be a hosszabb CE észlelési idSt(H5-09)

Osszeférhetetlen PLC szoftver beallitdsa, vagy van
egy hardveres probléma.

Ellen6rizze a PLC-t.

Nincs csatlakoztatva a kommunikacios kabel vagy

Ellendrizze , hogy a csatlakozé jel atmegy a kabelen.

megsérilt. Cserélje le a kommunikacids kabelt.
LED kijelz6 Hiba leirasa
CrST Nem lehet djrainditani.
Ok Lehetséges megoldas
Ellendrizze, hogy a futasi parancsot nem lehet beirni a
kiils6 terminalbdl vagy az opcids kartya alatt hibas
Ujrainditas.
Kapcsolja ki az inditds parancsot.
dEv
Ok Lehetséges megoldas

Tul nagy terhelés.

Csokkentse a terhelést.

Gyorsitasi és a lassitasi id6 beallitasa tul rovid.

Novelje a gyorsitasi és lassitasi id6t (C1-01 — C1-08)

A terhelés zarolva van.

Ellenérizze a szerkezetet.

Paraméter beallitasok nem megfelel&ek.

Ellenérizze a paraméter bedllitast F1-10 és F1-11 —ig.

A motorfék foglalt.

Ellenérizze, hogy a fék megfelelGen kiold.

LED kijelz8

Hiba leirasa

FbH

Tulzott PID visszajelzés

A PID visszacsatolds bemenet magasabb, mint a meg-
hatarozott b5-36 hosszabb ideig, mint a beallitott id6
b5-37 és b5-12 1 vagy 4 értéke.

Ok

Lehetséges megoldas

A paraméter beallitasok b5-36 kozott hibasak.

EllenGrizze a paramétereket b5-36 és b5-37.

PID visszacsatolds kabelezése hibas.

Javitsa ki a vezetéket.

Visszajelzés érzékeld szenzor meghibasodott.

Ellendrizze az érzékel6t és cserélje ki, ha sérult.

Visszajelzett bemeneti dramkor sérdlt.

Cserélje ki a frekvenciavaltot.
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LED kijelz6

Hiba leirasa

FbL

PID visszajelzés elveszett.

Ok

Lehetséges megoldas

Paraméter beallitdsok b5-13 és b5-14 kozott helyte-
lennek.

EllenGrizze a paramétereket b5-13 és b5-14 kozott.

PID visszacsatolt kabelezés hibas.

Javitsa ki a vezetékeket.

Visszajelzés érzékel6 meghibasodott.

EllenGrizze az érzékel6ket és cserélje ki, ha sérilt.

Visszajelzett bemeneti aramkor sériilt.

Helyezze vissza a meghajtot.

LED kijelz6

Hiba leirasa

oH2

Tulmelegedés figyelmeztetés.

Ok

Lehetséges megoldas

Egy klls6 eszkoz valtott és tulmelegedés figyelmezte-
tés van a meghajtdba.

Keressen olyat a késziiléken, hogy tulmelegedés elleni
figyelmeztetés.
A probléma megoldasa torli a figyelmeztetést.

LED kijelz6

Hiba leirasa

oH3

Motor tulmelegedés.

Ok

Lehetséges megoldas

Motor termosztat vezetékes hiba. (PTC bemenet)

Javitsa meg a PTC bemeneti vezetéket.

Van egy hiba a gép oldalan.

EllenGrizze a készilék allapotat.
Tavolitsa el a hiba okozdjat.

Tulmelegedett motor.

Ellendrizze a feltdltési méretet, felfutdsi/lefutdsi id6t
és a ciklusidét.
Csokkentse a terhelést.

Novelje a felfutasi és lefutasi id6t. (C1-01 — C1-08)
Allitsa be az elSre bedllitott V / f karakterisztikat. ElsG-
sorban magaba foglalja E1-08 és E1-10 csdkkenté-

sét.

EllenGrizze a motor —aram értékét.

Ellenérizze, hogy a motor h(itési rendszer normalisan
makodik.

Javitsa ki vagy cserélje ki a motor hiit6rendszerét.

LED kijelz6 Hiba leirasa
Tdlnyomaték 1
Hajtas kimeneti dram (vagy nyomaték OLV) nagyobb
olL3 volt, mint L6-02 hosszabb ideig a bellitott id8 L6-
03.
Ok Lehetséges megoldas

Megfelel6 paraméterek beallitasa

EllenGrizze a paramétereket L6-02 és L6-03.

Van egy hiba a gép oldalan.

Tavolitsa el a hiba okat.
EllenGrizze a készilék allapotat.

LED kijelz6 Hiba leirasa
Tulnyomaték 2
L Hajtas kimeneti dram (vagy nyomaték OLV) nagyobb
oL4 volt, mint L6-05 hosszabb ideig a beallitott id6 L6-
06.
Ok Lehetséges megoldas

Paraméter beallitdsok nem megfelelGek.

EllenGrizze a paramétereket L6-05 és L6-06.

Van egy hiba a gép oldalan.

EllenGrizze a készilék allapotat.
Tavolitsa el a hiba okat.
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LED kijelz6 Hiba leirasa
Mechanikus gyengiilés kimutatasa 1
olL5 Tualnyomaték megtértént, a megfelel6 meghatarozott
feltételek L6-08.
Ok Lehetséges megoldas

Tulnyomaték megtértént, inditsa el a mechanikai
gyengilése szint beallitasat L6-08.

Ellendrizze a mechanikus gyengilés okat.

LED kijelz6

Hiba leirasa

oS

Impulzus bemenet (RP) azt jelzi, hogy a motor fordu-
latszam visszacsatoldas meghaladta F1-08 beallitast.

Ok

Lehetséges megoldas

Tulfutas és alulfutas megy végbe.

* Allitsa be az erdsités segitségével impulzus bemeneti
paraméterek (H6-02 keresztiil H6-05).

« Allitsa be a fordulatszam-visszacsatolas pontossag.

* Novelje a beallitasokat C5-01 és csokkentse a C5-02.

PG impulzus bedllitasai nem megfelelGek.

Allitsa be a H6-02=100%, az impulzusok szama alatt a
motor maximalis fordulatszama.

Paraméter beallitdsok nem megfelelGek.

EllenGrizze a sebességtullépés érzékelési szint beallita-
sait és a sebességtullépési észlelési id6t. (F1-08 és
F1-09)

LED kijelz8

Hiba leirasa

ov

DC busz tulfesziiltség

200 V-os osztaly: kortlbelil 410 V

400 V-os osztaly: korilbeltil 820 V (740 V-ra E1-01
<400)

Ok

Lehetséges megoldas

A motor rovidzarlatos.

Interferencia okozza a hajtas helytelen mikodését.

Tekintse at a lehetséges megoldasokat az interferencia
kezelésére.

LED kijelz6 Hiba leirasa
MEMOBUS/Modbus kommunikacids teszt tzemmad
PASS .
teljes
Ok Lehetséges megoldas

MEMOBUS / Modbus vizsgalat befejezése

Ez igazolja, hogy a teszt sikeres volt.

normalisan.
LED kijelz6 Hiba leirasa
PG nincs csatlakoztatva.
PGo Eszlelte, hogy PG nem kapott impulzusokat hosszabb
ideig.
Ok Lehetséges megoldas

Impulzus bemenet le van valasztva.

Kosse vissza az impulzus bemenetet.

Impulzus bemeneti vezetéke meghibasodott.

Javitsa ki a vezetéket.

Motorfék beragad.

Ellendrizze, hogy a fék kiakad.

LED kijelz6

Hiba leirasa

run

Ok

Lehetséges megoldas

Valtoztassuk meg a mivelet mintat ugy, hogy a motor
kapcsolé parancs bevitelekor a hajtas leall.
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Gardca

LED kijelz6 Hiba leirasa
SE MEMOBUS/Modbus kommunikacids teszt mod hiba
Ok Lehetséges megoldas

Digitalis bemenet programozva van, 67H zarolva volt,

, . Allitsa le a meghajtét és futassa Ujra a tesztet.
mig a hajtas futott. ghaj )

LED kijelz6 Hiba leirasa
Nyomatékcsokkenés érzékelés 1
uL3 Kimeneti dram (vagy nyomaték OLV) kevesebb, mint
L6-02 hosszabb ideig tarté L6-03 id&.
Ok Lehetséges megoldas
Megfelel6 paraméterek beallitasa. EllenGrizze a paraméterek L6-02 és L6-03.

Ellenérizze a torott alkatrészeket az atviteli rendszer-
ben.
LED kijelz6 Hiba leirasa

Toltés elveszett vagy jelent8sen csokkent.

Feszliltségcsokkenés

Uv

Ok Lehetséges megoldas

Ellendrizze a hmérsékletet a frekvenciavalté belsejé-
ben
Cserélje ki a frekvenciavaltét
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